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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัต ิ
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 

 
ชื่อสถาบันอุดมศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ 
วิทยาเขต/คณะ/ภาควิชา คณะวิศวกรรมศาสตร์ ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องมือวัดและอิเล็กทรอนิกส์ 

หมวดท่ี 1 ข้อมูลท่ัวไป 

1. ชื่อหลักสูตร 
 ช่ือภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
 ช่ือภาษาอังกฤษ : Master of Engineering Program in Automation Engineering  

2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 
 ช่ือเต็ม (ภาษาไทย) : วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมอัตโนมัติ) 

 (ภาษาอังกฤษ) : Master of Engineering (Automation Engineering) 
 ช่ือย่อ (ภาษาไทย) : วศ.ม. (วิศวกรรมอัตโนมัติ)    
 (ภาษาอังกฤษ) : M.Eng. (Automation Engineering) 

3. วิชาเอกหรือความเชี่ยวชาญเฉพาะของหลักสูตร 
ไม่มี 

4. จ านวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 
     36 หน่วยกิต 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
 5.1 รูปแบบ 
  หลักสูตรระดับปริญญาโท หลักสูตร 2 ปี แผน ก แบบ ก 2    
 5.2 ภาษาที่ใช้ 
 หลักสูตรจัดการศึกษาเป็นภาษาไทย และ/หรือ ภาษาอังกฤษ 

5.3 การรับเข้าศึกษา  
 รับนักศึกษาไทยหรือนักศึกษาต่างชาติท่ีมีทักษะภาษาไทยในเกณฑ์ดี 
 

5.4 ความร่วมมือกับสถาบันอื่น 
 ไม่มี 

 5.5 การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเร็จการศึกษา 
 ให้ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 
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6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
-  หลักสูตรปรับปรุง      
-  เปิดสอนภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2559         
-  ได้ผ่านการพิจารณากล่ันกรองโดยคณะกรรมการประจ าส่วนงานวิชาการคณะวิศวกรรมศาสตร์ 

ในการประชุมครั้งท่ี 10/2558 เมื่อวันท่ี 16 เดือน กันยายน พ.ศ. 2558  
- ได้ผ่านการพิจารณากล่ันกรองโดยคณะกรรมการประจ าบัณฑิตวิทยาลัย 

ในการประชุมครั้งท่ี 1/2559 เมื่อวันท่ี 28 เดือน มกราคม พ.ศ. 2559 
- ได้รับความเห็นชอบจากสภาวิชาการ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ  

ในการประชุมครั้งท่ี 2/2559 เมื่อวันท่ี 21 เดือน มีนาคม พ.ศ. 2559 
- ได้รับอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตรจากสภามหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ  

ในการประชุมครั้งท่ี 4/2559 เมื่อวันท่ี 4 เดือน พฤษภาคม พ.ศ. 2559 
 

7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 
หลักสูตรมีความพร้อมเผยแพร่คุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ พ.ศ. 
2552 ในป ีพ.ศ. 2560 

8. อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังส าเร็จการศึกษา  
(1) วิศวกรอัตโนมัติ  
(2) วิศวกรระบบ  
(3) วิศวกรโครงการ  
(4) วิศวกรซ่อมบ ารุง  
(5) วิศวกรฝ่ายขาย  
(6) วิศวกรท่ีปรึกษา  
(7) อาจารย์ 
(8) นักวิจัย 
(9) ผู้ประกอบอาชีพอิสระ 
(10) ผู้ประกอบธุรกิจส่วนตัวที่เกี่ยวข้องกับสาขาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
 

9. ชื่อ นามสกุล ต าแหน่ง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
ล าดับ

ที่ 
ช่ือ-นามสกุล ต าแหน่งทาง

วิชาการ 

คุณวุฒิ (สาขาวิชา) สถาบันที่ส าเร็จการศึกษา ปี พ.ศ. ที่
ส าเร็จ

การศึกษา 

1 นายเชิดพงษ์  
ดีเลิศไพบูลย์ 

ผู้ช่วย
ศาสตราจารย์ 

D.Eng. (Mechatronic) 
 
M.S.  (Electrical 
 Engineering) 
B.S.  (Electrical 
 Engineering) 

Asian Institute of Technology, 
Thailand 
University of Wisconsin-Madison, 
USA 
University of Wisconsin-Madison, 
USA 

 
2552 

 
2547 

 
2544 

2 นายกฤษณ์  ผู้ช่วย วศ.ด.  (วิศวกรรมไฟฟ้า) สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า  
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อ่างแก้ว ศาสตราจารย์  
วศ.ม.  (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 
วศ.บ.  (วิศวกรรม
 อิเล็กทรอนิกส์) 
อส.บ.  (วิศวกรรม
 อิเล็กทรอนิกส์) 

เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 

เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 

มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย์ 
 
มหาวิทยาลัยสยาม 

2552 
 

2543 
 

2557 
 

2539 
3 นายไชยนรินทร์ 

อัครวโรดม 

ผู้ช่วย
ศาสตราจารย์ 

ปร.ด.  (เทคโนโลยีพลังงาน) 
 
วศ.ม.  (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 
อส.บ.  (เทคโนโลยีไฟฟ้า
 อุตสาหกรรม) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
ธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้า
พระนครเหนือ 

 
2552 

 
2548 

 
2546 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

10. สถานที่จัดการเรียนการสอน  
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ 
1518 ถนนประชาราษฏร์ 1 แขวงวงศ์สว่าง เขตบางซื่อ กรุงเทพฯ 

11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 
 11.1 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 

สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจท่ีจ าเป็นในการวางแผนหลักสูตรได้พิจารณาจากการประเมิน
สถานการณ์การเปล่ียนแปลงท่ีมีผลต่อการพัฒนาประเทศของแผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแห่งชาติฉบับท่ี 11 
(พ.ศ. 2555–2559) มีประเด็นกล่าวถึง การปรับตัวเข้าสู่เศรษฐกิจโลกแบบหลายศูนย์กลาง รวมท้ังภูมิภาคเอเชีย
ซึ่งทวีความส าคัญเพิ่มขึ้น โดยเฉพาะกลุ่มประเทศอุตสาหกรรมใหม่ อาทิ ฮ่องกง เกาหลี สิงคโปร์ ไต้หวัน และ
กลุ่มประเทศอาเซียน ท่ีมีแนวโน้มเป็นศูนย์กลางการผลิตสินค้าอุตสาหกรรมระดับโลก นอกจากนี้ การรวมกลุ่ม
ของประเทศต่างๆในภูมิภาคเอเชียภายใต้กรอบการค้าเสรีของอาเซียนกับจีน ญี่ปุ่น และอินเดีย และการเป็น
ประชาคมอาเซียนในปี พ.ศ. 2558 จะมีผลกระทบต่อการพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมของไทยโดยตรง โดยเฉพาะ
อย่างยิ่งการพัฒนาทรัพยากรมนุษย์และการพัฒนากลไกต่าง ๆ จึงได้มีการก าหนดทิศทางการพัฒนาทาง
เศรษฐกิจด้วยการมุ่งพัฒนาเศรษฐกิจภายในประเทศให้เข้มแข็งโดยใช้ภูมิปัญญา วิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 
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และความคิดสร้างสรรค์ ซึ่งสอดคล้องกับปรัชญาของมหาวิทยาลัย  “พัฒนาคน พัฒนาวิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยี” สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติเป็นกลไกด้านหนึ่งของการขับเคล่ือนการพัฒนาภาคอุตสาหกรรมท่ี
มุ่งเน้นในการปรับโครงสร้างอุตสาหกรรมให้มี คุณภาพและยั่งยืน โดยโครงสร้างการผลิตเปล่ียนจากการใช้
แรงงานแบบเข้มข้นเป็นการใช้องค์ความรู้และเทคโนโลยีมากขึ้น และเพิ่มความเข้มแข็งให้กับผู้ประกอบการ 
โดยเฉพาะผู้ประกอบการวิสาหกิจขนาดกลางและขนาดย่อม 
11.2 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 

สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรมท่ีจ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผนขึ้นอยู่กับ 
แผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแห่งชาติฉบับท่ี 11 (พ.ศ. 2555–2559) ท่ีมีการประเมินสถานการณ์การ
เปล่ียนแปลงสภาวะด้านสังคมของประเทศไทยท่ีก้าวสู่สังคมผู้สูงอายุจากการมีโครงสร้างประชากรท่ีสูงวัยเพิ่มข้ึน 
วัยเด็กและวัยแรงงานมีแนวโน้มลดลง ส่งผลให้มีการน าระบบอัตโนมัติเข้ามาแทนท่ีแรงงานคน นอกจากนี้การ
เคล่ือนย้ายก าลังคนข้ามประเทศ ก่อใหเ้กิดความหลากหลายทางวัฒนธรรม และเผชิญวิกฤตความเส่ือมถอยด้าน
คุณธรรมและจริยธรรม รวมถึงเผชิญปัญหาการแพร่ระบาดของยาเสพติดและการเพิ่มข้ึนของการพนันโดยเฉพาะ
ในกลุ่มเด็กและเยาวชน สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติเป็นกลไกด้านหนึ่งของการศึกษาท่ีเน้นให้ความรู้เป็นไป
ตามล าดับขั้นตอน รวมท้ังยังมีการส่งเสริมให้มีคุณธรรม จริยธรรม และความเป็นไทย ซึ่งสอดคล้องกับปณิธาน
ของมหาวิทยาลัย “มุ่งมั่นท่ีจะพัฒนาทรัพยากรมนุษย์ให้มีความเป็นเลิศทางวิชาการด้านวิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยี และวิชาการขั้นสูงท่ีเกี่ยวข้อง ให้มีความรู้คู่คุณธรรม เพื่อเป็นผู้พัฒนาและสร้างสรรค์เทคโนโลยีท่ี
เหมาะสม อันก่อให้เกิดการพัฒนา เศรษฐกิจสังคมและส่ิงแวดล้อมท่ียั่งยืน” 

12. ผลกระทบจาก ข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเก่ียวของกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย  
 12.1 การพัฒนาหลักสูตร  

สถานการณ์ภายนอกมีผลกระทบต่อการพัฒนาหลักสูตรท่ีจ าเป็นต้องปรับปรุงหลักสูตรท่ีมีอยู่แล้วให้มีความ
เหมาะสม มีคุณภาพมากยิ่งขึ้น เพื่อตอบสนองความต้องการในการพัฒนาทางเศรษฐกิจและสังคมของประเทศ 
โดยจัดให้มีการศึกษาท่ีมีการค้นคว้า คิดอย่างเป็นระบบ วิจัยเพื่อหาค าตอบท่ีมีความน่าเช่ือถือ และสามารถ
เผยแพร่ให้เป็นประโยชน์ต่อสาธารณะ รวมท้ังการพัฒนาหลักสูตรท่ีมีความทันสมัยอันสอดคล้องตามข้อก าหนด
มาตรฐานระดับนานาชาติท่ีเกี่ยวข้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ ดังเช่น มาตรฐาน IEC (International 
Electrotechnical Commission) ท่ี ไ ด้ จ าก ก ารท า ง าน ขอ งคณ ะ ก รรม ก าร วิ ช าก าร  IEC Technical 
Committee NO. 65 และมาตรฐาน ISA (International Society of Automation) ซึ่ งมาตรฐานระดับ
นานาชาติเป็นกลไกหนึ่งท่ีใช้เป็นเครื่องมือในการต่อรองทางการค้าท่ีผลักดันให้ผู้ประกอบการไทยจ าเป็นต้อง
ยกระดับการผลิตให้ได้มาตรฐานท่ีก าหนดเพื่อสามารถแข่งขันได้ โดยอุตสาหกรรมในประเทศต้องปรับเปล่ียน
จากระบบท่ีอาศัยแรงงานคนมาเป็นระบบอัตโนมัติ เพื่อลดปัญหาค่าแรงและขาดแคลนแรงงานทักษะฝีมือ 
เฉพาะทาง ซึ่งเป็นผลมาจากโครงสร้างประชากรท่ีวัยสูงอายุเพิ่มขึ้น วัยเด็กและวัยแรงงานลดลง  และระบบ
การศึกษาท่ีไม่สอดคล้องกับความต้องการของตลาดแรงงาน  

 12.2 ความเก่ียวข้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย  
ผลกระทบจากสถานการณ์ภายนอกท่ีมีต่อพันธกิจของมหาวิทยาลัย ท่ีมุ่งเน้นให้มีการจัดการเรียนการสอน 

การวิจัย บริการวิชาการ และท านุบ ารุงศิลปะและวัฒนธรรม และมุ่งธ ารงปณิธานในการให้การศึกษาและวิจัย
เพื่อการผลิตทรัพยากรมนุษย์ให้มีความเป็นเลิศทางวิชาการด้านวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี และวิชาการขั้นสูงท่ี
เกี่ยวข้อง ให้มีความรู้คู่คุณธรรม เพื่อเป็นผู้พัฒนาและสร้างสรรค์เทคโนโลยีท่ีเหมาะสม อันก่อให้เกิดการพัฒนา 
เศรษฐกิจสังคมและส่ิงแวดล้อมท่ียั่งยืน การพัฒนาหลักสูตรจึงต้องเน้นและส่งเสริมการเรียนการสอนให้นักศึกษา



มคอ. 2 

5 
 

 
 

ได้ตระหนักถึงความส าคัญของการมีคุณธรรม จริยธรรม และปฏิบัติตนภายใต้จรรยาบรรณทางวิชาชีพด้วยความ
ซื่อสัตย์ สุจริต และเสียสละ 

13. ความสัมพันธ์ (ถ้ามี) กับหลักสูตรอื่นที่เปดิสอนในคณะ/ภาควิชาอื่นของมหาวิทยาลัย (เชน่ รายวิชาที่เปิด
สอนเพื่อใหบ้ริการคณะ/ภาควิชาอื่น หรือต้องเรียนจากคณะ/ภาควิชาอื่น)  

13.1 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปิดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอื่น  
 ไม่มี 

13.2 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้ภาควิชา/หลักสูตรอื่นต้องมาเรียน  
 ไม่มี 

 13.3  การบริหารจัดการ  
 ไม่มี 

 
 

หมวดท่ี 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 

1. ปรัชญา ความส าคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร  
1.1 ปรัชญา 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ มุ่งผลิตมหาบัณฑิตท่ีมีความเช่ียวชาญ
และจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ ตลอดจนมีความสามารถในการท างานเป็นทีม ด้วยการบูรณาการ  
องค์ความรู้ด้านวิศวกรรมอัตโนมัติและพัฒนาต่อยอดเทคโนโลยีให้เกิดประโยชน์กับภาคอุตสาหกรรมและการ
พัฒนาประเทศ โดยส่งเสริมให้เกิดการศึกษา ค้นคว้า สามารถประยุกต์องค์ความรู้พื้นฐานและความรู้ขั้นสูงด้าน
วิศวกรรมอัตโนมัติ เพื่อให้เกิดการวิจัยและนวัตกรรมอย่างมีระบบ 
1.2 ความส าคัญ 

สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติเป็นกลไกด้านหนึ่งของการขับเคล่ือนการพัฒนาภาคอุตสาหกรรมท่ีมุ่งการปรับ
โครงสร้างอุตสาหกรรมให้มีคุณภาพและยั่งยืน โดยโครงสร้างการผลิตเปล่ียนจากการใช้แรงงานเข้มข้นไปสู่การใช้
เทคโนโลยีท่ีสูงขึ้น วิศวกรรมอัตโนมัติเป็นสาขาทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ท่ีมีลักษณะเป็นพหุวิทยาการท่ีก่อให้เกิด
วิธีการด าเนินงานอย่างประหยัดและมีประสิทธิภาพส าหรับภาคอุตสาหกรรมและภาคส่วนทางด้านเทคโนโลยี 
ด้วยการผสานความรู้ทางด้านวิศวกรรมและการบริหารจัดการเข้าด้วยกัน 
1.3 วัตถุประสงค์ 

มุ่งผลิตมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ ให้มีคุณลักษณะดังต่อไปนี้ 
1. สามารถใช้ดุลยพินิจในการจัดการปัญหาทางด้านคุณธรรม จริยธรรมเชิงวิชาการและวิชาชีพท่ีซับซ้อน 
2. สามารถอภิปรายและน าความรู้ทางทฤษฎีและหลักการท่ีส าคัญทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติไปใช้ได้อย่าง

เหมาะสม 
3. สามารถประมวลความรู้ และประยุกต์ใช้ความรู้โดยใช้เทคนิควิจัยอย่างเป็นระบบ เพื่อท าการวิจัย 

บูรณาการ และเผยแพร่เพื่อให้เกิดประโยชน์แก่ภาคอุตสาหกรรมและการพัฒนาประเทศ 
4. มีทักษะในการสร้างความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลท้ังในบทบาทของผู้น าและผู้ร่วมทีมท างาน รวมท้ังมี

ความรับผิดชอบท่ีดี 
5. มีทักษะการส่ือสารอย่างมีประสิทธิภาพกับกลุ่มคนท่ีมาจากหลากหลายวัฒนธรรม 
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2. แผนพัฒนาปรับปรุง  
แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี้ 

การพัฒนาหลักสูตรให้ทันสมัย
สอดคล้องกับความก้าวหน้า
ทางวิศวกรรมอัตโนมัติและ
ความต้องการของประเทศ  

 

 

- ติดตามการเปล่ียนแปลงเทคโนโลยี
ตามมาตรฐานระดับสากลทางด้าน
วิศวกรรมอัตโนมัติหรือสาขาอื่น ๆ    
ท่ีเกี่ยวข้อง โดยส่งเสริมให้อาจารย์เข้า
ร่วมกิจกรรมท่ีเกี่ยวข้องกับการสร้าง
ข้อก าหนดของมาตรฐานหรือการน า
มาตรฐานไปใช้งาน 

- ติดตามการเปล่ียนแปลงความต้องการ
ในภาคอุตสาหกรรมท้ังภายในและ
ภายนอกประเทศ 

- รายงานผลการพัฒนาและการ
ฝึกอบรมของอาจารย์ 

- รายงานผลประเมินความพึงพอใจ
ของมหาบัณฑิตแต่ละรุ่นท่ีส าเร็จ
การศึกษาท่ีมีต่อคุณภาพหลักสูตร 

- รายงานผลประเมินภาวะการได้งาน
ท าของมหาบัณฑิตแต่ละรุ่นท่ีส าเร็จ
การศึกษา 

- รายงานผลประเมินความพึงพอใจ
ของผู้ประกอบการท่ีมีต่อมหาบัณฑิต
ท่ีส าเร็จการศึกษาและเข้าท างานใน
สถานประกอบการนั้น ๆ 

การตรวจสอบและปรับปรุง
หลักสูตรให้มีคุณภาพตาม
มาตรฐานของ สกอ. 

- จัดหลักสูตรให้สอดคล้องกับกรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิอุดมศึกษา 

- ติดตามประเมินหลักสูตรอย่าง 
  สม่ าเสมอ 

- เอกสารการปรับปรุงหลักสูตร 
 
- รายงานผลการประเมินหลักสูตร 

การส่งเสริมและกระตุ้นให้
อาจารย์สามารถก้าวทัน
ความก้าวหน้าของเทคโนโลยีท่ี
เกี่ยวข้องหรือเป็นผู้น าในการ
สร้างองค์ความรู้ใหม่ทางด้าน
วิศวกรรมอัตโนมัติ 

- ส่งเสริมและกระตุ้นให้อาจารย์มีการ
พัฒนาศักยภาพ เพื่อส่ังสมความ
เช่ียวชาญในสาขาวิศวกรรมอัตโนมัติ
หรือสาขาอื่น ๆ ท่ีเกี่ยวข้อง โดยการ
ส่งเสริมและสนับสนุนให้อาจารย์
ร่วมงานกับหน่วยงาน/องค์กรท้ัง
ภายในประเทศและต่างประเทศ 

- เอกสารรายช่ืออาจารย์ พร้อมประวัติ 
ผลงานทางวิชาการ การพัฒนาและ
ฝึกอบรม 
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หมวดท่ี 3 ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 

1. ระบบการจัดการศึกษา 
 1.1 ระบบ 
  ระบบทวิภาค ภาคการศึกษาหนึ่งมีระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ 
 1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน 

ไม่มี 
1.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค  

เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ ว่าด้วยการศึกษาระดับ
บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2552 หมวดท่ี 2 ข้อ 9-10 

2. การด าเนินการหลักสูตร 
2.1 วัน-เวลาในการด าเนินการเรียนการสอน 

 วัน – เวลาราชการปกติ 
 นอกวัน – เวลาราชการ จันทร์ – ศุกร์ เวลา 16.30 – 20.00 น. 

                                  เสาร์ – อาทิตย์ เวลา 09.00 – 20.00 น.  
 ภาคการศึกษาท่ี 1  เดือนสิงหาคม ถึงเดือนธันวาคม 
 ภาคการศึกษาท่ี 2 เดือนมกราคม ถึงเดือนพฤษภาคม 

2.2 คุณสมบัติของผู้เขา้ศึกษา  
1. คุณสมบัติตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ ว่าด้วยการศึกษาระดับ

บัณฑิตศึกษา 
2. เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรี วิศวกรรมศาสตร์ อุตสาหกรรมศาสตร์ สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

สาขาวิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล สาขาวิชา
วิศวกรรมวัดคุม สาขาวิชาวิศวกรรมควบคุม สาขาวิชาวิศวกรรมระบบเครื่องมือวัด หรือเทียบเท่า  

2.3 ปญัหาของนักศึกษาแรกเข้า  
- ความรู้และความสามารถในการวิจัย 
- ไม่มีหัวข้องานวิจัยท่ีชัดเจน 

 2.4 กลยุทธ์ในการด าเนินการเพือ่แก้ไขปัญหา / ข้อจ ากัดของนักศึกษาในข้อ 2.3 
- จัดให้นักศึกษาต้องเรียนวิชาระเบียบวิธีวิจัยพร้อมมีอาจารย์ให้ค าแนะน าปรึกษาเกี่ยวกับแนวทาง    
การท าวิจัยท่ีถูกต้อง 
- จัดการเรียนการสอนให้มีการน าเสนองานวิจัยของผู้อื่นเพิ่มเสริมสร้างแรงกระตุ้นให้กับนักศึกษาต้ังแต่
ภาคการศึกษาแรก 
 

2.5 แผนการรับนักศึกษาและผู้ส าเร็จการศึกษา 
ระดับชั้นปี ปีการศึกษา 
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2559 2560 2561 2562 2563 
ปีท่ี 1 20 20 20 20 20 
ปีท่ี 2 - 20 20 20 20 
รวม 20 40 40 40 40 

คาดว่าจะส าเร็จการศึกษา - 20 20 20 20 
2.6 งบประมาณตามแผน  

2.6.1 งบประมาณรายรับ (บาท) 

รายละเอียดรายรับ 
ปีงบประมาณ 

2559 2560 2561 2562 2563 
ค่าบ ารุงการศึกษา 126,000 252,000 252,000 252,000 252,000 
ค่าพัฒนาวิชาการ 300,000 600,000 600,000 600,000 600,000 
ค่าลงทะเบียน 180,000 360,000 360,000 360,000 360,000 
รวมรายรับ 606,000 1,212,000 1,212,000 1,212,000 1,212,000 

2.6.2 งบประมาณรายจ่าย (บาท) 

หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2559 2560 2561 2562 2563 
ก. งบด าเนินการ      
เงินเดือน 2,205,000 2,271,000 2,339,000 2,409,000 2,482,000 
ค่าตอบแทน - - - - - 
ค่าใช้สอย 100,000 100,000 100,000 100,000 100,000 
ค่าวัสดุ 100,000 100,000 100,000 100,000 100,000 
เงินอุดหนุน      
รายจ่ายอื่นๆ - - - - - 
รวมงบด าเนินการ (ก) 2,405,000 2,471,000 2,539,000 2,609,000 2,682,000 
ข. งบลงทุน      
ค่าครุภัณฑ์ 500,000 500,000 500,000 500,000 500,000 
ค่าท่ีดิน - - - - - 
ค่าส่ิงก่อสร้าง - - - - - 
รวมงบลงทุน (ข) 500,000 500,000 500,000 500,000 500,000 
รวมทั้งหมด (ก) + (ข) 2,905,000 2,971,000 3,039,000 3,109,000 3,182,000 

หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2559 2560 2561 2562 2563 
จ านวนนักศึกษา 20 40 40 40 40 
ค่าใช้จ่ายต่อหัวนักศึกษา
ตลอดหลักสูตร 

145,250 74,275 75,975 77,725 79,550 

หมายเหตุ     ประมาณค่าใช้จ่ายตลอดหลักสูตรต่อคนเป็นเงิน 80,000 บาท 
2.7 ระบบการศึกษา 
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แบบช้ันเรียน 
2.8 การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนข้ามสถาบันอุดมศึกษา (ถ้ามี) 

เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ ว่าด้วยการศึกษาระดับ
บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2552 หมวดท่ี 6 ข้อ 33 และ (ฉบับท่ี 2) พ.ศ. 2554 ข้อ 42 

3. หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 
3.1 หลักสูตร 

 3.1.1 จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร    36 หน่วยกิต 
 3.1.2 โครงสร้างหลักสูตร 
  แผน ก แบบ ก 2 

 หมวดวิชาบังคับ     15  หน่วยกิต 
 วิชาบังคับ 3   หน่วยกิต  
 วิทยานิพนธ ์ 12  หน่วยกิต 
 หมวดวิชาเลือก 21 หน่วยกิต 
 วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์ 6   หน่วยกิต 
 วิชาเลือกเฉพาะสาขา 9   หน่วยกิต 
 วิชาเลือกท่ัวไป 6   หน่วยกิค 
                                รวมตลอดหลักสูตร 36 หน่วยกิต 

  

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
3.1.3 รายวิชาในแต่ละหมวดวิชาและจ านวนหน่วยกิต  

  หมวดวิชาบังคับ        15  หน่วยกิต 
   วิชาบังคับ 
 รหัสวิชา  ชื่อวิชา    หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ค้นคว้าด้วยตนเอง) 
 010735901 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม    1(1-0-2) 
    (Engineering Research Methodology) 
 010735902 สัมมนา 1      1(0-2-1) 
    (Seminar I) 
 010735903 สัมมนา 2      1(0-2-1) 
    (Seminar II) 
  010735922 วิทยานิพนธ ์      12 
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    (Thesis)  
 หมวดวิชาเลือก        21  หน่วยกิต 
   วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์     6  หน่วยกิต 
   ให้เลือกเรียนจากรายวิชาต่อไปนี้ 
 รหัสวิชา  ชื่อวิชา    หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ค้นคว้าด้วยตนเอง)
 010735101 เทคนิคการค านวณส าหรับวิศวกร    3(3-0-6) 
    (Computational Technique for Engineers) 
 010735102 คณิตศาสตร์ประยุกต์     3(3-0-6) 
    (Applied Mathematics) 
 010735103 การวิเคราะห์เมทริกซ์     3(3-0-6) 
    (Matrix Analysis) 
 010735104 ตัวแปรสุ่มและกระบวนการสโตแคสติก   3(3-0-6) 
    (Random Variables and Stochastic Processes) 
  010735105 การสร้างแบบจ าลองระบบทางคณิตศาสตร์   3(3-0-6) 
    (Mathematical System Modeling) 
 
 
 
 
 
   วิชาเลือกเฉพาะสาขา      9  หน่วยกิต
   ให้เลือกเรียนจากรายวิชาต่อไปนี้ 
  รหัสวิชา ชื่อวิชา    หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ค้นคว้าด้วยตนเอง)
 010735206 ทฤษฎกีารควบคุม     3(3-0-6) 
    (Control Theory) 
 010735207 จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของแขนกล   3(3-0-6) 
    (Kinematics and Dynamics of Manipulator) 
 010735208  ปัญญาประดิษฐ์และทฤษฎีเชิงประสาทแบบคลุมเครือ 3(3-0-6) 
    (Artificial Intelligence and Neuro-Fuzzy Theory) 
 010735209 การประมวลผลภาพ     3(3-0-6) 
    (Image Processing) 
 010735210 การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลส าหรับงานวิศวกรรม  3(3-0-6) 
    (Measurement and Data Analysis for Engineering)  
 010735211 ระบบเครื่องมือวัด     3(3-0-6) 
    (Instrumentation System) 
 010735212 เครื่องมือวัดและการควบคุมอุตสาหกรรม   3(3-0-6) 
    (Industrial Instrumentation and Control) 
 010735213 ตัวตรวจจับสัญญาณและตัวกระตุ้น    3(3-0-6) 



มคอ. 2 

11 
 

 
 

    (Sensors and Actuators)  
 010735214 เทคโนโลยีอัตโนมัติ     3(3-0-6) 
    (Automation Technology) 
 010735215 การควบคุมกระบวนการ     3(3-0-6) 
    (Process Control) 
 010735216 เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ   3(3-0-6) 
    (Selected Topic in Automation Engineering) 
 
 
 
 
 
 
 
   วิชาเลือกทั่วไป       6  หน่วยกิต 
   ให้เลือกเรียนจากรายวิชาต่อไปนี้ หรือรายวิชาใดๆ ท่ีเปิดสอนในหลักสูตรนี้ 
  รหัสวิชา ชื่อวิชา    หน่วยกิต(บรรยาย-ปฏิบัติ-ค้นคว้าด้วยตนเอง)
 010735306 วิศวกรรมระบบควบคุมแบบอิเล็กทรอนิกส์   3(3-0-6) 
    (Electronics Control System Engineering) 
 010735307 การประมวลผลสัญญาณเชิงดิจิตอล   3(3-0-6) 
    (Digital Signal Processing) 
 010735308  คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบและงานวิศวกรรม  3(3-0-6) 
    (Computer Aided Design and Engineering) 
 010735309 การควบคุมแบบทนทานและปรับตัวเองได้   3(3-0-6) 
    (Robust and Adaptive Control) 
 010735310 วงจรแปลงผันก าลังไฟฟ้าแบบรีโซแนนท์และการประยุกต์ใช้ 3(3-0-6) 
    (Resonant Power Converters and Its Applications) 
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 3.1.4 แผนการศึกษา 
 

ปีที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1 
 

รหัสวิชา 
 

ช่ือวิชา 
หน่วยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
0107351xx วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์ 

(Elective Course in Mathematics) 
3(3-0-6) 

0107352xx  วิชาเลือกเฉพาะสาขา 
(Engineering Elective Course) 

3(3-0-6) 

0107352xx  วิชาเลือกเฉพาะสาขา 
(Engineering Elective Course) 

3(3-0-6) 

010735901 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม 
(Engineering Research Methodology) 

1(1-0-2) 

010735902  สัมมนา 1 
(Seminar 1) 

1(0-2-1) 

รวม 11 หน่วยกิต 
 

 

ปีที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 2 
 

รหัสวิชา 
 

ช่ือวิชา 
หน่วยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
0107351xx วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์ 

(Elective Course in Mathematics) 
3(3-0-6) 

0107352xx  วิชาเลือกเฉพาะสาขา 
(Engineering Elective Course) 

3(3-0-6) 

0107353xx  วิชาเลือกท่ัวไป 
(General Elective Course) 

3(3-0-6) 

010735903  สัมมนา 2 1(0-2-1) 
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(Seminar 2) 
รวม 10 หน่วยกิต 

ปีที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 1 
 

รหัสวิชา 
 

ช่ือวิชา 
หน่วยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
0107353xx  วิชาเลือกท่ัวไป 

(General Elective Course) 
3(3-0-6) 

010735922 วิทยานิพนธ ์
(Thesis) 

3 

รวม 6 หน่วยกิต 
 

ปีที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 2 
 

รหัสวิชา 
 

ช่ือวิชา 
หน่วยกิต 

(บรรยาย-ปฏิบัติ-ศึกษาด้วยตนเอง) 
010735922 วิทยานิพนธ ์

(Thesis) 
9 

รวม 9 หน่วยกิต 
 

 

 3.1.5 ค าอธิบายรายวิชา 
 010735101 เทคนิคการค านวณส าหรับวิศวกร  3(3-0-6) 
 (Computational Techniques for Engineers) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

  การค านวณของคอมพิวเตอร์  ผลเฉลยของสมการไม่เชิงเส้น  การแก้ระบบสมการเชิงเส้น  ฟังก์ชัน
ประมาณค่า  อนุพันธ์และปริพันธ์เชิงตัวเลข  และผลเฉลยเชิงตัวเลขของสมการเชิงอนุพันธ์สามัญ 
  Computer arithmetics, solutions of nonlinear equations, solving linear equation 
system, approximating functions, numerical differentiation and integration, and numerical 
solutions of ordinary differential equations. 

 
 
 
 
010735102 คณิตศาสตร์ประยุกต์   3(3-0-6) 
 (Applied Mathematics) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
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 Prerequisite : None 
  วิธีฟังก์ชันของกรีน  แคลคูลัสของการแปรผัน  วิธีของเรย์ลีย์-ริทซ์  วิธีของแกเลอคีน และผลต่าง

แบบไฟไนต์และวิธีการไฟไนต์เอลิเมนต ์
  Green’s function method, calculus of variations, Rayleigh-Ritz method, Galerkin 

method, and finite difference and finite element methods. 
 
010735103 การวิเคราะห์เมทริกซ์   3(3-0-6) 
 (Matrix Analysis) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

ปริภู มิ เวกเตอร์   ดี เทอร์มิ เนนท์   แรงค์  ผลคูณภายใน   ไอเกน เวกเตอร์และค่าไอเกน                
รูปแบบบัณญัติ  รูปแบบเฮอร์มิเช่ียน  เมทริกซ์เดฟฟินิตเชิงบวก  สมการเชิงเส้น  และการวิเคราะห์     
เมทริกซ์ส าหรับสมการเชิงอนุพันธ์  

Vector space, determinant, rank, inner product, eigenvectors and eigenvalues, 
canonical form, Hermitian form, positive definite matrix, linear equations, and matrix 
analysis of differential equations. 

 
010735104 ตัวแปรสุ่มและกระบวนการสโตแคสติก   3(3-0-6) 
 (Random Variables and Stochastic Process) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

ทฤษฎีความน่าจะเป็น  ตัวแปรสุ่ม  ตัวแปรสุ่มแบบหลายตัวแปร  ฟังก์ชัน ของตัวแปรสุ่ม           
ค่าคาดการณ์  ทฤษฎีลิมิต  กระบวนการแบบสุ่มและการวิเคราะห์  ทฤษฎีการประมาณ  ทฤษฎีการ
ตัดสินใจ และกระบวนการสโตแคสติก 

Probability theory, random variables, multi random variables, function of random 
variables, expectation, limit theorem, random process, and analysis and processing of 
random process, estimation theory, decision theory, and stochastic process. 

 
 
010735105 การสร้างแบบจ าลองระบบทางคณิตศาสตร์   3(3-0-6) 
 (Mathematical System Modeling) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ระบบทางไฟฟ้า ระบบทางกล ระบบผสมระหว่างทางกลกับทางไฟฟ้า 
รูปแบบสมการแบบไดนามิก แบบเชิงสถิติ แบบสมการเชิงอนุพันธ์ หรือแบบทฤษฎีเกมส์  และ
ผลตอบสนองจากอินพุตหลายรูป 
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Mathematical models; electrical system, mechanical system, electro-mechanical 
system; equation types; dynamical equations, statistical models, differential equations, or 
game theoretic models, and response from various types of inputs. 

 
010735206 ทฤษฎีการควบคุม   3(3-0-6) 
 (Control Theory) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ระบบทางไฟฟ้าและระบบทางกล คุณสมบัติของระบบควบคุมแบบ
ป้อนกลับ ทางเดินราก วิธีการรูทเฮอร์วิทซ์ รูปแบบปริภูมิสถานะ ระบบท่ีสามารถควบคุมได้ และระบบท่ี
สามารถสังเกตได้  

Mathematical models for electrical system and mechanical system, characteristics 
of feedback control system, root locus, Routh-Hurwitz method, state-space 
representation, controllable system, and observable system. 

 
010735207 จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของแขนกล   3(3-0-6) 
 (Kinematics and Dynamics of Manipulator) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

จลนศาสตร์แบบไปหน้าและแบบย้อนกลับ  แรงและแรงบิดแบบสถิตและแบบพลวัต  การวางแผน
ทางเดิน การออกแบบแขนกล และการออกแบบระบบควบคุม 

Forward and inverse kinematics, static and dynamic force, static and dynamic 
torque, trajectory planning, manipulator design and control system design. 

 
 
010735208 ปัญญาประดิษฐ์และทฤษฎีเชิงประสาทแบบคลุมเครือ   3(3-0-6) 
 (Artificial Intelligence and Neuro-Fuzzy Theory) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

คอมพิวเตอร์ในการควบคุมระบบเมคคาทรอนิกส์  เทคโนโลยีอัจฉริยะของเครื่องจักรกล  โครงข่าย
ใยประสาท  ทฤษฎีเซตคลุมเครือ และขั้นตอนวิธีพันธุศาสตร์ 

Computer control for mechatronics system, machine intelligence technology, 
neural networks, fuzzy set theory, and Genetic algorithm. 

 
010735209 การประมวลผลภาพ   3(3-0-6) 
 (Image Processing) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 
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การได้มาซึ่งภาพและเตรียมภาพก่อนการประมวลผล เทคนิคการวิเคราะห์ภาพ การแปลงภาพ  
การรู้จ าส่ิงของ  และงานวิจัยข้ันสูงเกี่ยวกับการรับรู้ภาพของเครื่องจักร 

Image acquisition and preprocessing, image analysis techniques, image transforms, 
object recognition, and advanced research in machine vision. 

 
010735210 การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลส าหรับงานวิศวกรรม   3(3-0-6) 
 (Measurement and Data Analysis for Engineering) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

ระบบการวัด  การสอบเทียบและการตอบสนอง  สถิติและความน่าจะเป็นเกี่ยวกับการวัด        
การวิเคราะห์ความไม่แน่นอน  การถดถอยและสหสัมพันธ์ และการวิเคราะห์สัญญาณดิจิตอล 

Measurement system, calibration and response, probability and statistics in 
measurement, uncertainty analysis, regression and correlation, and digital signal analysis. 

 
 
 
 
 
 
010735211 ระบบเครื่องมือวัด   3(3-0-6) 
 (Instrumentation System) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

การตรวจจับและการแปลงตัวแปรทางอุตสาหกรรม  เครื่องบันทึกและเครื่องควบคุม  อุปกรณ์
ควบคุมระบบ  วิศวกรรมระบบ และเครื่องมือวัดส าหรับอุตสาหกรรมการผลิต 

Detection and conversion of industrial variables, recorder and controller, system 
control equipment, system engineering, and instrumentation for manufacturing industry. 

 
010735212 เครื่องมือวัดและการควบคุมอุตสาหกรรม   3(3-0-6) 
 (Industrial Instrumentation and Control) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

การวัดทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์  การวัดพารามิเตอร์ของกระบวนการ ตัวควบคุมและระบบ
ควบคุมกระบวนการอัตโนมัติ  ทรานสมิตเตอร์  ตัวบันทึกและระบบการวัดระยะไกล  คอมพิวเตอร์ช่วยใน
การวัดและระบบควบคุม และการเลือกเครื่องมือวัดและการตรวจรับ 

Electrical and electronic measurement, process parameter measurement, 
automatic process control systems and controllers, transmitter, telemetry system and 



มคอ. 2 

17 
 

 
 

recorder, computer-aided measurement and control system, and instrument selection 
and commissioning. 

 
010735213 ตัวตรวจจับสัญญาณและตัวกระตุ้น   3(3-0-6) 
 (Sensors and Actuators) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

หลักการเครื่องมือตรวจจับ การส่งและการบันทึกข้อมูลท่ีตรวจจับได้   ตัวกระตุ้นทางไฟฟ้า  
ตัวกระตุ้นแบบนิวเมติกและแบบระบบไฮดรอลิก  การวิเคราะห์พลวัตและการควบคุมของตัวเลียนแบบ 
และการออกแบบตัวตรวจจับและตัวกระตุ้น 

Sensing principles, transmission and recording of sensing data, electrical actuators, 
pneumatic and hydraulic actuators, dynamical analysis and control of manipulators, and 
sensors and actuators design. 

 
010735214 เทคโนโลยีอัตโนมัติ   3(3-0-6) 
 (Automation Technology) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

หลักการของเทคโนโลยีอัตโนมัติ  ตัวควบคุมเชิงตรรกะท่ีสามารถควบคุมได้ (พีแอลซี)  การส่ือสาร
แบบดิจิตอล  การควบคุมแบบป้อนกลับ และการส่ือสารระหว่างมนุษย์และเครื่องจักรกล 

Principles of automation technology, Programmable Logic Controllers (PLC), digital 
communication, feedback control, and man-machine communication. 

 
010735215 การควบคุมกระบวนการ   3(3-0-6) 
 (Process Control) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของกระบวนการควบคุม เทคนิคการแก้ปัญหาพลวัตของระบบ 
หลักการควบคุมแบบป้อนกลับ การวิเคราะห์เสถียรภาพ ผลตอบสนองในเชิงความถ่ี การออกแบบระบบ
ควบคุม และเทคนิคการควบคุมข้ันสูง 

Mathematical modeling of processes, solution techniques and dynamics of these 
systems, feedback control concept, stability analysis,  frequency response, control 
system designs and advanced control techniques 

 
010735216 เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ   3(3-0-6) 
 (Selected Topic in Automation Engineering) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 
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หัวข้อท่ีน่าสนใจต่างๆ ท่ีทันสมัย  ซึ่งเกี่ยวกับวิศวกรรมอัตโนมัติ 
Topics of current interest in the field of automation engineering. 

 
 
 
 
 
 
010735306 วิศวกรรมระบบควบคุมแบบอิเล็กทรอนิกส์   3(3-0-6) 
 (Electronics Control System Engineering) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

พื้นฐานของระบบควบคุม ผลตอบสนองพลวัตของระบบ คุณสมบัติของส่วนประกอบในระบบ
ควบคุม ตัวตรวจจับสัญญาณและตัวแปรสัญญาณ วงจรปรับปรุงสัญญาณอนาล็อก ตัวควบคุมแบบ
อิเล็กทรอนิกส์ การปรับค่าพารามิเตอร์ท่ีเหมาะสมส าหรับตัวควบคุมวงจรฟังก์ชันพิเศษ  

Basic control system, dynamical response of system, properties of control system’s 
components, sensor and transducer, analog signal conditioning circuit, electronic 
controller, optimal parameters turning for special function circuit controller. 

 
010735307 การประมวลผลสัญญาณเชิงดิจิตอล   3(3-0-6) 
 (Digital Signal Processing) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

ทฤษฎีของระบบและสัญญาณเวลาแบบดีสครีต การกรองแบบดิจิตอลและการวิเคราะห์สเปกตรัม
ในโดเมนความถี่ การแปลงฟูเรียร์แบบเร็ว การแปลงแซดส์ การออกแบบตัวกรองแบบดิจิตอล และ
ความสัมพันธ์กับการประมวลผลสัญญาณเชิงอนาล็อก 

Theory of discrete-time signals and systems, digital filtering and discrete spectrum 
analysis in frequency domain, fast Fourier transform, Z-transform, digital filter design and 
relationship to analog signal processing. 
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010735308 คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบและงานวิศวกรรม   3(3-0-6) 
 (Computer Aided Design and Engineering) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

วิธีสร้างแบบจ าลองวัตถุ การสร้างตาข่ายและกระบวนการก่อนการวิเคราะห์ซีเออี การจัดการระบบ
แฟ้มข้อมูลส าหรับซีเอดีและซีเออี การวิเคราะห์เชิงกลและการจ าลองด้วยซีเออี และการเปรียบเทียบผล
จากการจ าลองด้วยซีเออีและวิธีท่ัวไป 

Object modeling methods, meshing and preprocessing for CAE analysis, file system 
management for CAD and CAE, mechanical analysis and simulation using CAE, and 
comparisons between CAE simulation results and conventional methods. 

 
010735309 การควบคุมแบบทนทานและปรับตัวเองได้   3(3-0-6) 
 (Robust and Adaptive Control) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

การระบุ เอกลักษณ์ระบบ  ทฤษฎีการควบคุมแบบเหมาะสมท่ี สุด   การควบคุมเชิงเส้น        
แบบคว็อดดราติก  การควบคุมแบบทนทาน  และการควบคุมแบบปรับตัวเองได้ 

System identification, optimal control theory, linear quadratic control, robust 
control, and adaptive control. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
010735310 วงจรแปลงผันก าลังไฟฟ้าแบบรีโซแนนท์และการประยุกต์ใช้   3(3-0-6) 
 (Resonant Power Converters and Its Applications) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 
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ระบบอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง พื้นฐานและการใช้งานอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง สวิตซ์ก าลังความถ่ีสูง
ชนิดไดโอดก าลัง ชนิดทรานซิสเตอร์ก าลัง ชนิดมอสเฟตก าลัง และชนิดไอจีบีที เกตและวงจรการขับสวิตซ์
ก าลังแบบต่างๆ การวิเคราะห์ก าลังงานสูญเสียในตัวสวิตซ์ก าลัง การป้องกันอุปกรณ์สวิตซ์ก าลัง          
การออกแบบแกนแม่ เหล็กส าหรับตัวเหนี่ยวน า และการออกแบบลายวงจรพิมพ์ส าหรับวงจร
อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 

Power electronic systems, basic and application of power electronic device, power 
diodes, power transistors, power MOSFETs, IGBT, gate and power switch drive circuits, 
loss analysis of power switches, protection of power switches, design of magnetic 
components and capacitors, and design of printed circuit board. 

 
010735901 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม   1(1-0-2) 
 (Engineering Research Methodology) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

แนวทางงานวิจัยทางวิศวกรรมอัตโนมัติและงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง กระบวนการวิจัย  การต้ังปัญหา
การวิจัย  การออกแบบการวิจัย  และการเขียนรายงานการวิจัย 

Research trends in automation engineering and related fields, research process, 
research problem formulation, research design, and report writing. 

 
010735902 สัมมนา 1   1(0-2-1) 
 (Seminar I) 
 วิชาบังคับก่อน : ไม่มี 
 Prerequisite : None 

นักศึกษาต้องศึกษาค้นคว้าเรื่องต่าง ๆ ท่ีเกี่ยวข้องกับสาขาท่ีเรียนจากต ารา บทความวิชาการ 
เอกสารวิชาการ แล้วสรุปเรื่องท่ีสนใจ น าเสนอในช้ันเรียนและอภิปรายร่วมกัน 

Students are required to research various topics in relation to their field of study 
from textbooks, articles in academic documents and journals, and website. Topic of the 
study they are interested in must be summarized, presented and discussed in class. 

010735903 สัมมนา 2   1(0-2-1) 
 (Seminar II) 
 วิชาบังคับก่อน : 010735902  สัมมนา 1 
 Prerequisite : 010735902  Seminar I 

นักศึกษาต้องศึกษาค้นคว้าเรื่องต่าง ๆ ท่ีเกี่ยวข้องกับสาขาท่ีเรียนจากต ารา บทความวิชาการ 
เอกสารวิชาการ แล้วสรุปเรื่องท่ีสนใจ น าเสนอในช้ันเรียนและอภิปรายร่วมกัน โดยท่ีหัวข้อจะต้องไม่ซ้ ากับ
วิชาสัมมนา 1 

Students are required to research various topics in relation to their field of study 
from textbooks, articles in academic documents and journals, and website. Topic of the 
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study they are interested in must be summarized, presented and discussed in class. 
However, topics must not be the same as Seminar I.  

 
010735922 วิทยานิพนธ์            12 
 (Thesis) 
 วิชาบังคับก่อน : โดยความเห็นชอบของภาควิชา 
 Prerequisite : Department Permission 

นักศึกษาต้องท าวิทยานิพนธ์ภายใต้ค าแนะน าของอาจารย์ท่ีปรึกษาท่ีได้รับการแต่งต้ังโดย    
บัณฑิตวิทยาลัย นักศึกษาต้องปฏิบัติตามกฎและข้อบังคับท่ีก าหนดโดยภาควิชาและบัณฑิตวิทยาลัยอย่าง
เคร่งครัด 

Students are required to conduct a dissertation under supervision of advisors 
appointed by Graduate School. Rules and regulations for undertaking dissertation set by 
students’ department and Graduate School must be observed strictly. 
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3.2 ชื่อ สกุล เลขประจ าตัวบัตรประชาชน ต าแหน่ง และคุณวุฒิของอาจารย์  
 3.2.1 อาจารย์ประจ าหลักสูตร 

 
ล าดับ 

 
ช่ือ-นามสกุล 

 

 
คุณวุฒิ 

 
สาขาวิชาเอก 

 
สถาบันที่ส าเร็จการศึกษา 

 
ต าแหน่ง 
วิชาการ 

ภาระการสอน 
(ชั่วโมง/ 
สัปดาห์) 

      2559 2560 

1.  นายเชิดพงษ์   
ดีเลิศไพบูลย์ 
 

D.Eng. 
 

M.S. 
 

B.S. 

Mechatronics 
 
Electrical Engineering 
 
Electrical Engineering 

Asian Institute of Technology, 
Thailand 
University of Wisconsin – 
Madison, USA 
University of Wisconsin – 
Madison, USA 

ผู้ช่วย
ศาสตราจารย์ 

6 6 

2.  นายกฤษณ์   
อ่างแก้ว 
 

วศ.ด. 
 

วศ.ม. 
 

วศ.บ. 
อส.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 
มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย์ 
มหาวิทยาลัยสยาม 

ผู้ช่วย
ศาสตราจารย์ 

6 6 

3.  นายไชยนรินทร์ 
อัครวโรดม 
 

ปร.ด. 
 

วศ.ม. 
 

อส.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน 
 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
 
เทคโนโลยีไฟฟ้าอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ 

ผู้ช่วย
ศาสตราจารย์ 

6 6 

4.  นายนที  
ทองอุ่น 

D.Eng 
 

วศ.ม. 
 

วศ.บ. 

Information Processing 
 
วิศวกรรมเครื่องมือวัด 
 
วิศวกรรมระบบเครื่องมือวัด 

Tokyo Institute of Technology, 
Japan 
สถาบนัเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ 

อาจารย์ 6 6 

5.  นายจิระศักด์ิ 
ชาญวุฒิธรรม 

วศ.ด. 
 

วศ.ด. 
 

อส.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
 
เทคโนโลยีไฟฟ้าอุตสาหกรรม 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบงั 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้าพระนครเหนือ 

รอง
ศาสตราจารย์ 

6 6 

3.2.3 อาจารยพิเศษ  
                     ไม่มี 
 

4. องค์ประกอบเก่ียวกับประสบการณ์ภาคสนาม  
 

4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม 
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ไม่มี 
 

4.2 ช่วงเวลา 
ไม่มี 

 

4.3 การจัดเวลาและตารางสอน 
 ไม่มี 

5. ข้อก าหนดเก่ียวกับการท าวิทยานิพนธ์  
 5.1 ค าอธิบายโดยยอ่  

ก าหนดให้นักศึกษาต้องมีการค้นคว้า มีการคิดอย่างเป็นระบบ วิจัยเพื่อหาค าตอบท่ีมีความน่าเช่ือถือ         
มีการท าและการสอบวิทยานิพนธ์ โดยนักศึกษาได้รับการดูแลให้ค าปรึกษาจากอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ 
ผลงานท่ีเป็นส่วนหนึ่งของวิทยานิพนธ์ต้องได้รับการตีพิมพ์ เผยแพร่ ตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับ
บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2558 ข้อ 4.2.2  
5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู้  

นักศึกษามีความสามารถในการใช้เทคนิควิจัยเพื่อศึกษาค้นคว้าทางวิชาการ มีการใช้ความรู้อย่างเป็นระบบ
ในการวิจัยด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ เพื่อหาค าตอบท่ีมีความน่าเช่ือถือ และมีความสามารถในการประมวลความรู้
เพื่อจัดท าวิทยานิพนธ์ในการเผยแพร่ให้เป็นประโยชน์ต่อสาธารณะ 
5.3 ชว่งเวลา  

ปีท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี 1 – 2  
5.4 จ านวนหน่วยกิต  
 12 หน่วยกิต 
5.5 การเตรียมการ  

5.5.1 นักศึกษาได้รับการเตรียมความพร้อมโดยการลงเรียนวิชาระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม และวิชา
สัมมนา 1 และ สัมมนา 2 

5.5.2 มีการแต่งต้ังอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์หลัก อาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ร่วม (ถ้ามี) ส าหรับ
นักศึกษาแต่ละคน ตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2558 ข้อ 10.3 และข้อ 11 

5.5.3 อาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ ให้ข้อมูลข่าวสารและการก าหนดช่ัวโมงให้ค าปรึกษาแก่นักศึกษาเพื่อให้
ค าแนะน าหัวข้อวิจัย กระบวนการศึกษาค้นคว้า ท าวิจัย การจัดท าผลการวิจัยเพื่อตีพิมพ์ เผยแพร่ 
การท าและการสอบวิทยานิพนธ์ 

5.5.4 นักศึกษาน าเสนอผลการศึกษาต่ออาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ เพื่อรับข้อเสนอแนะและประเมินผล
ความก้าวหน้า 

5.5.5 นักศึกษาน าเสนอผลการศึกษาเชิงวิเคราะห์จากเอกสารและงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้องในหัวข้อท่ีสัมพันธ์กับ
งานวิจัยของตนเองภายใต้ค าแนะน าของอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ต่อคณะกรรมการประเมินผล
เพื่อรับข้อเสนอแนะ 

5.6 กระบวนการประเมินผล 
ประเมินผลวิทยานิพนธ์ตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ ว่าด้วยการศึกษา

ระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2552 หมวดท่ี 7 ข้อ 39 และหมวดท่ี 8 ข้อ 45 - 50 
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หมวดท่ี 4 ผลการเรียนรู ้กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 
1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
  

คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์การสอน 
มีความใฝ่รู้ในองค์ความรู้และเทคโนโลยีท่ีมีการเปล่ียนแปลง
พัฒนาอย่างต่อเนื่อง สามารถพัฒนาองค์ความรู้ท่ีตนมีอยู่ให้
สูงขึ้นและแก้ไขปัญหาอย่างเป็นระบบ เพื่อสร้างงานวิจัยและ
นวัตกรรมท่ีเป็นประโยชน์ต่อภาคอุตสาหกรรม 

การจัดการเรียนรู้โดยใช้งานวิจัยเป็นฐาน 
(Research Based Learning) และน าเสนอ
เทคโนโลยีสมัยใหม่ผ่านงานวิจัยท่ีได้รับการ
ตีพิมพ์ 
 

 
2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน  
 2.1 คุณธรรม จริยธรรม 
  2.1.1 ผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
    (1)  มีวินัย ตรงต่อเวลา ตระหนักในคุณค่าของการเสียสละและซื่อสัตย์สุจริต 
    (2)  เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น 
    (3)  เคารพกฎระเบียบและข้อบังคับต่าง ๆ ของสถาบัน องค์การ และสังคม 
   (4) สามารถใช้ดุลยพินิจในการจัดการปัญหาทางคุณธรรม จริยธรรมเชิงวิชาการและวิชาชีพท่ี

ซับซ้อนและละเอียดอ่อน โดยค านึงถึงความแตกต่างทางวัฒนธรรม 
  2.1.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
   (1) มีการเลือกใช้ตัวแบบท่ีดี/สังเกตตัวแบบท่ีดี พร้อมท้ังมอบหมายงานให้นักศึกษาและ

ก าหนดส่งให้ตรงเวลาอย่างเคร่งครัด 
   (2) มีการจัดกิจกรรมท่ีมีการอภิปรายระหว่างกลุ่มนักศึกษา 
   (3) มีการปรับพฤติกรรมท่ีไม่พึงประสงค์ 
   (4) จัดกิจกรรมท่ีมีการฝึกให้คิดวิเคราะห์ คิดสะท้อนประสบการณ์ต่างๆ และคิดอย่างมี

วิจารณญาณ 
  2.1.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
   (1)  การสังเกตพฤติกรรมและการปฏิบัติ 
   (2) การสัมภาษณ์และประเมินจากความเหมาะสมของแนวทางแก้ไขส าหรับการจัดการปัญหา

ท่ีเกิดขึ้น 
 2.2 ความรู้ 
  2.2.1 ผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 
   (1) มีความเข้าใจอย่างถ่องแท้ในทฤษฎี ผลการวิจัยทางวิชาการ หรือการปฏิบัติในวิชาชีพ 
   (2) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห์และสรุปประเด็นปัญหา 
   (3) มีความรู้และทักษะการใช้เครื่องมือเฉพาะทาง หรือเครื่องมือเพื่อค านวณทางวิศวกรรม 
   (4)  มีความรอบรู้และความสามารถในการใช้เทคนิคการวิจัย เพื่อศึกษาค้นคว้าในระดับสูง  

เพื่อใช้ในวิชาการหรือการปฏิบัติทางวิชาชีพ และได้ใช้เทคนิคเหล่านี้ในการด าเนินการวิจัย 
  2.2.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้ 
   (1)  การสอนแบบบรรยาย หรือบรรยายกึ่งอภิปราย 
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   (2)  การสอนโดยใช้กรณีศึกษา  
   (3) การสอนโดยใช้ปัญหาหรือโครงงานหรืองานวิจัยเป็นฐาน 
   (4)  การสอนโดยใช้การจ าลอง 
   (5)  การระบุแนวคิด (Concept) ท่ีจะสอนใช้ชัดเจน 
   (6) จัดประสบการณ์การเรียนรู้ให้นัก ศึกษาเกิดแนวคิด และเข้าใจความสัมพันธ์ของ

องค์ประกอบของเรื่องนั้นๆ 
   (7) ให้นักศึกษาเห็นการกระท าตามกระบวนการนั้นๆ ศึกษาและวิเคราะห์ ขั้นตอนการปฏิบัติ 

และได้ลองปฏิบัติ 
   (8) ฝึกทักษะกระบวนการแสวงหาความรู้ และเสริมสร้างลักษณะนิสัยใฝ่รู้ 
  2.2.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 
   (1)  สอบข้อเขียน 
   (2) การประเมินผลงานท่ีได้รับมอบหมาย 
   (3) การประเมินผลจากการอภิปราย 
   (4)  การประเมินผลจากการถาม-ตอบ 
   (5) การสังเกตพฤติกรรมและการปฏิบัติ 
 
 
 2.3 ทักษะทางปัญญา 
  2.3.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
   (1) สามารถวางแผน ก าหนดกรอบแนวคิด มีกระบวนการคิดอย่างเป็นระบบ และมี

วิจารณญาณในการค้นหาข้อเท็จจริง 
   (2) สามารถประยุกต์ความรู้ ทักษะกับการแก้ปัญหางานด้านวิศวกรรมอัตโนมัติได้ 
   (3) มีความสามารถในการสังเคราะห์ ประยุกต์ใช้ผลของการวิจัย และพัฒนาการใหม่ๆ ในการ

ปฏิบัติทางวิชาชีพ 
   (4) บูรณาการองค์ความรู้ และสามารถด าเนินงานวิจัยได้ด้วยตนเองหรือสามารถสร้าง

นวัตกรรมได้ 
  2.3.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
   (1) การสอนโดยใช้กรณีศึกษา 
   (2) การสอนโดยใช้การจ าลอง 
   (3) การสอนโดยใช้ปัญหาหรือโครงงานหรืองานวิจัยเป็นฐาน 
   (4) ฝึกให้นักศึกษาด าเนินการคิดตามกระบวนการหรือขั้นตอนของการคิดนั้นๆ 
   (5) การอภิปรายเพื่อสะท้อนความคิด 
  2.3.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
   (1) สอบข้อเขียน 
   (2) การประเมินผลงานท่ีได้รับมอบหมาย 
   (3) การประเมินในการจ าลอง 
   (4) การประเมินกระบวนการคิดจากการอภิปราย 
   (5) การสังเกตพฤติกรรมและการปฏิบัติ 
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 2.4 ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
  2.4.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
   (1)  สามารถวางตัวในบทบาทของผู้น า หรือในบทบาทของผู้ร่วมทีมท างานได้อย่างเหมาะสม

ตามโอกาส 
   (2)  มีความรับผิดชอบในการกระท าของตนเองและ/หรือรับผิดชอบงานในกลุ่ม 
   (3) สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์ท้ังส่วนตัวและส่วนรวม พร้อมท้ัง

แสดงจุดยืนอย่างพอเหมาะท้ังของตนเองและของกลุ่ม 
   (4) สามารถวางแผนและมีความรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรู้ของตนเองและประเมินผล

งานตนเองได้ 
 
 
  2.4.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
   (1) การอภิปรายกลุ่มย่อย 
   (2) การระดมพลังสมอง 
   (3) การเรียนแบบร่วมมือ 
   (4) การแก้ปัญหาแบบมีส่วนร่วม 
   (5) การสอนแบบบทบาทสมมุติ 
   (6) การสอนโดยใช้ปัญหาหรือโครงงานหรืองานวิจัยเป็นฐาน 
  2.4.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
   (1) การสังเกตพฤติกรรมและการปฏิบัติ 
   (2) การประเมินการท ารายงานกลุ่มหรือกิจกรรมกลุ่ม 
   (3) การประเมินผลงานท่ีได้รับมอบหมาย 
 2.5 ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
  2.5.1 ผลการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
   (1) มีทักษะในการใช้คอมพิวเตอร์ และเครื่องมือการค านวณเพื่อการท างานท่ีเกี่ยวข้องกับ

วิชาชีพได้เป็นอย่างดี 
   (2) สามารถคัดกรองข้อมูลทางสถิติเพื่อน ามาใช้ในการวิเคราะห์ปัญหาและเสนอแนวทางใน

การแก้ไขปัญหาทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ 
   (3) สามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสารในการค้นคว้าข้อมูลและความรู้ทางด้าน

วิศวกรรมอัตโนมัติจากส่ือต่างๆ รวมไปถึงการน าเสนอผลงานได้อย่างเหมาะสม 
   (4) มีทักษะในการใช้ภาษาไทยและภาษาอังกฤษในการส่ือสารได้ดี และสามารถส่ือสารกับ

กลุ่มคนท่ีหลากหลายวัฒนธรรม 
  2.5.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
   (1) การสอนโดยใช้ปัญหาหรือโครงงานหรืองานวิจัยเป็นฐาน 
   (2) จัดกิจกรรมโดยให้นักศึกษาได้รู้จักคัดกรองข้อมูลทางสถิติ เพื่อการศึกษาประเด็นปัญหาท่ี

ส าคัญ 
   (3)  จัดกิจกรรมโดยให้นักศึกษาได้ฝึกฝนทักษะการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศท่ีเหมาะสมกับการ



มคอ. 2 

27 
 

 
 

ค้นคว้าข้อมูลและความรู้ด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ และการน าเสนอผลงาน 
   (4) ส่งเสริมให้นักศึกษาน าเสนอผลงานวิจัยในท่ีประชุมวิชาการ 
   (5) จัดกิจกรรมโดยให้นักศึกษาได้ฝึกฝนทักษะการใช้ภาษาไทยและภาษาอังกฤษในการส่ือสาร

ท้ังแบบปากเปล่าและการเขียนรายงาน 
 
  2.5.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
   (1) การสังเกตพฤติกรรมและการปฏิบัติ 
   (2) การประเมินผลงานท่ีได้รับมอบหมาย 
   (3)  การประเมินคุณภาพของการน าเสนอ 
   (4) การประเมินจากความสามารถในการอธิบาย การอภิปราย ในกิจกรรมต่างๆ ท้ังในรู้แบบ

ของการเขียนและการพูด 
 
3. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum 

Mapping)  
ผลการเรียนรู้ในตารางมีความหมาย ดังนี้ 
3.1 คุณธรรม จริยธรรม 

1. มีวินัย ตรงต่อเวลา ตระหนักในคุณค่าของการเสียสละและซื่อสัตย์สุจริต 
2. เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น 
3. เคารพกฎระเบียบและข้อบังคับต่าง ๆ ของสถาบัน องค์การ และสังคม 
4. สามารถใช้ดุลยพินิจในการจัดการปัญหาทางคุณธรรม จริยธรรมเชิงวิชาการและวิชาชีพท่ีซับซ้อนและ

ละเอียดอ่อน โดยค านึงถึงความแตกต่างทางวัฒนธรรม 
3.2 ความรู้ 

1. มีความเข้าใจอย่างถ่องแท้ในทฤษฎี ผลการวิจัยทางวิชาการ หรือการปฏิบัติในวิชาชีพ 
2. สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห์และสรุปประเด็นปัญหา 
3. มีความรู้และทักษะการใช้เครื่องมือเฉพาะทาง หรือเครื่องมือเพื่อค านวณทางวิศวกรรม 
4. มีความรอบรู้และความสามารถในการใช้เทคนิคการวิจัย เพื่อศึกษาค้นคว้าในระดับสูงเพื่อใช้ในวิชาการ

หรือการปฏิบัติทางวิชาชีพ และได้ใช้เทคนิคเหล่านี้ในการด าเนินการวิจัย 
 

3.3 ทักษะทางปัญญา 
1. สามารถวางแผน ก าหนดกรอบแนวคิด มีกระบวนการคิดอย่างเป็นระบบ และมีวิจารณญาณในการ

ค้นหาข้อเท็จจริง 
2. สามารถประยุกต์ความรู้ ทักษะกับการแก้ปัญหางานด้านวิศวกรรมอัตโนมัติได้ 
3. มีความสามารถในการสังเคราะห์ ประยุกต์ใช้ผลของการวิจัย และพัฒนาการใหม่ ๆ ในการปฏิบัติทาง

วิชาชีพ 
4. บูรณาการองค์ความรู้ และสามารถด าเนินงานวิจัยได้ด้วยตนเองหรือสามารถสร้างนวัตกรรมได้ 
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3.4 ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
1. สามารถวางตัวในบทบาทของผู้น า หรือในบทบาทของผู้ร่วมทีมท างานได้อย่างเหมาะสมตามโอกาส 
2. มีความรับผิดชอบในการกระท าของตนเองและ/หรือรับผิดชอบงานในกลุ่ม 
3. สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์ท้ังส่วนตัวและส่วนรวม พร้อมท้ังแสดงจุดยืน

อย่างพอเหมาะท้ังของตนเองและของกลุ่ม 
4. สามารถวางแผนและมีความรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรู้ของตนเอง และประเมินผลงานตนเองได้ 
 

3.5 ทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1. มีทักษะในการใช้คอมพิวเตอร์และเครื่องมือการค านวณเพื่อการท างานท่ีเกี่ยวข้องกับวิชาชีพได้เป็น

อย่างดี 
2. สามารถคัดกรองข้อมูลทางสถิติเพื่อน ามาใช้ในการวิเคราะห์ปัญหาและเสนอแนวทางในการแก้ไขปัญหา

ทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ 
3. สามารถใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสารในการค้นคว้าข้อมูลและความรู้ทางด้านวิศวกรรม

อัตโนมัติจากส่ือต่าง ๆ รวมไปถึงการน าเสนอผลงานได้อย่างเหมาะสม 
4. มีทักษะในการใช้ภาษาไทยและภาษาอังกฤษในการส่ือสารได้ ดี และสามารถส่ือสารกับกลุ่มคนท่ี

หลากหลายวัฒนธรรม 
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก    ความรับผิดชอบรอง 

 

 

รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู้ 3. ทักษะทางปัญญา 4. ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและ 
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 

และเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 
010735101 เทคนิคการค านวณส าหรับวิศวกร                                               
010735102 คณิตศาสตร์ประยุกต์                                      
010735103 การวิเคราะห์เมทริกซ ์                              
010735104 ตัวแปรสุ่มและกระบวนการสโตแคสติก                      
010735105 การสร้างแบบจ าลองระบบทางคณิตศาสตร ์                     
010735206 ทฤษฏีการควบคุม                      
010735207 จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของแขนกล                     
010735208 ปัญญาประดิษฐ์และทฤษฏีเชิงประสาทแบบ 
      คลุมเคลือ 

                    

010735209 การประมวลผลภาพ                     
010735210 การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลส าหรับงานวิศวกรรม                      
010735211 ระบบเครื่องมือวัด                      
010735212 เครื่องมือวัดและการควบคุมอุตสาหกรรม                      
010735213 ตัวตรวจจับสัญญาณและตัวกระตุ้น                      
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 
 

2. ความรู้ 
 

3. ทักษะทางปัญญา 
 

4. ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและ 
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 

และเทคโนโลยี
สารสนเทศ 

1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 
010735214 เทคโนโลยีอัตโนมัติ                      
010735215 การควบคุมกระบวนการ                     
010735216 เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ                     
010735306 การออกแบบวงจรอนาล็อกข้ันสูง                     
010735307 การประมวลผลสัญญาณเชิงดิจิตอล                     
010735308 คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบและงานวิศวกรรม                      
010735309 การควบคุมแบบทนทานและปรับตัวเองได้                     
010735310 วงจรแปลงผันก าลงัไฟฟ้าแบบรีโซแนนท์และการ       
     ประยุกต์ใช้ 

     
 

  
 

 
 

 
  

 
   

 
 

010735901 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม                     
010735902 สัมมนา 1                     
010735903 สัมมนา 2                     
010735922 วิทยานิพนธ์                      
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หมวดท่ี 5   หลักเกณฑใ์นการประเมินผลนักศึกษา  

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด)  
 เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ ว่าด้วยการศึกษาระดับ

บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2552 หมวดท่ี 7 ข้อ 38 - 39 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา  
2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่ส าเร็จการศึกษา 

(1) ในระดับรายวิชา ประกอบด้วย 2 ส่วนคือ 
- ประเมินจากความคิดเห็นของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรหรือคณะกรรมการทวนสอบผล

การประเมินการเรียนรู้ ในการติดตามการจัดการเรียนการสอนให้เป็นไปตามเนื้อหาและ
วิธีการท่ีก าหนดไว้ในรายละเอียดของรายวิชา การประเมินข้อสอบ และการประเมินการให้
ระดับคะแนน 

- ประเมินจากความคิดเห็นของนักศึกษาท่ีมีต่อระดับความพึงพอใจในการเรียนการสอน หรือ 
การให้ค าปรึกษาในการจัดท าวิทยานิพนธ์ 

(2) ในระดับหลักสูตร 
- ด าเนินการโดยใช้ระบบประกันคุณภาพภายใน 

 2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาส าเร็จการศึกษา 
(1) ประเมินจากการส ารวจภาวะการได้งานท าของมหาบัณฑิตแต่ละรุ่นท่ีส าเร็จการศึกษา ภายใน

ระยะ 1 ปี หลังส าเร็จการศึกษา 
(2) ประเมินจากผู้มีส่วนเกี่ยวข้อง เช่น ประเมินจากความพึงพอใจของผู้ประกอบการท่ีมีต่อ

มหาบัณฑิตท่ีส าเร็จการศึกษาและเข้าท างานในสถานประกอบการนั้น ๆ เป็นต้น 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3. เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร  
 - ได้ระดับแต้มคะแนนเฉล่ียสะสมไม่ต่ ากว่า 3.00 (จากระบบ 4 ระดับคะแนน) 
 -  เสนอวิทยานิพนธ์และสอบผ่านการสอบปากเปล่า โดยต้องเป็นระบบเปิดให้ผู้สนใจเข้ารับฟังได้ 
 - การตีพิมพ์เผยแพร่ผลงานวิทยานิพนธ์ ผลงานวิทยานิพนธ์หรือส่วนหนึ่งของวิทยานิพนธ์ต้องได้รับ

การตีพิมพ์ หรืออย่างน้อยได้รับการยอมรับให้ตีพิมพ์ในวารสารระดับชาติหรือระดับนานาชาติท่ีมีคุณภาพ
ตามประกาศคณะกรรมการการอุดมศึกษา เรื่อง หลักเกณฑ์การพิจารณาวารสารทางวิชาการส าหรับการ
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เผยแพร่ผลงานทางวิชาการ หรือน าเสนอต่อท่ีประชุมวิชาการโดยบทความท่ีน าเสนอฉบับสมบูรณ์ (Full 
Paper) ได้รับการตีพิมพ์ในรายงานสืบเนื่องจากการประชุมวิชาการ (Proceedings) ดังกล่าวจ านวนอย่าง
น้อย 1 เรื่อง 

-  สอบผ่านภาษาอังกฤษตามประกาศบัณฑิตวิทยาลัยเรื่อง เกณฑ์มาตรฐานภาษาอังกฤษส าหรับ
นักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา 
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หมวดท่ี 6   การพัฒนาคณาจารย์ 

1. การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่  
1.1 ก าหนดให้อาจารย์ท่ีเพิ่งได้รับการบรรจุ เข้าร่วมการปฐมนิเทศอาจารย์ใหม่ของมหาวิทยาลัย (หรือ

คณะ หรือภาควิชา) เพื่อให้อาจารย์ใหม่ได้มีความรู้และความเข้าใจในวิสัยทัศน์ พันธกิจ และนโยบาย
ของมหาวิทยาลัยฯ และคณะฯ รวมทั้งหลักสูตรและระบบการประกันคุณภาพการศึกษา 

1.2 แนะน าให้อาจารย์ใหม่เข้าใจในข้อมูลเฉพาะหลักสูตร  
1.3 จัดให้มีอาจารย์พี่เล้ียงในการให้ค าปรึกษาหรือค าแนะน าต่าง ๆ ท่ีเกี่ยวข้องกับการเรียนการสอน หรือ

การท าวิจัย 

2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์  
 2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและประเมินผล 

2.1.1 ส่งเสริมให้มีการแลกเปล่ียนเรียนรู้เกี่ยวกับการจัดการเรียนการสอนระหว่างอาจารย์ผู้สอนในแต่
ละรายวิชา 

2.1.2 ส่งเสริมและกระตุ้นให้อาจารย์ใช้ข้อมูลท่ีได้จากกระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้
ของนักศึกษาในการพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและประเมินผลต่อไป 

2.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอื่น ๆ 
2.2.1 ส่งเสริมและกระตุ้นให้อาจารย์เข้าร่วมอบรมในหลักสูตรต่าง ๆ การประชุมวิชาการ การสัมมนา

ทางวิชาการหรือทางวิชาชีพท่ีเกี่ยวข้องกับสาขาวิชาวิศวกรรรมอัตโนมัติ 
2.2.2 ส่งเสริมและกระตุ้นให้อาจารย์ท างานวิจัยทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติร่วมกับหน่วยงาน/องค์กร 

ท้ังภายในประเทศและต่างประเทศ  

 

 

 

 

 

 

 

หมวดท่ี 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 
1. การก ากับมาตรฐาน 

การประกัน คุณ ภาพหลัก สูตรเป็น การด า เนิ นการภายใต้การก ากับมาตรฐานตามประกาศ
กระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2558  และการประกันคุณภาพหลักสูตร
ตามเกณฑ์ AUN-QA  โดยให้รายงานผลการด าเนินการตามเกณฑ์ดังกล่าวทุกปี  ท้ังนี้ เกณฑ์การประเมินผ่าน 



มคอ. 2 

34 
 

 

คือ มีการด าเนินงานตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร (1) ทุกข้อ และผ่านการประเมินการพัฒนาคุณภาพตามเกณฑ์ 
AUN-QA ระดับหลักสูตร ตามวงรอบท่ีก าหนด 

 

ตัวบ่งชี้/เกณฑ์ 
เกณฑ์ด าเนินการ 

ปท่ีี 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 
1. การก ากับมาตรฐาน    
 1.1 จ านวนอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร    
 1.2 คุณสมบัติของอาจารย์ประจ าหลักสูตร    
 1.3 คุณสมบัติของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร    
 1.4 คุณสมบัติของอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์หลัก    
 1.5 คุณสมบติัของอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ร่วม (ถ้ามี)    
 1.6 คุณสมบัติของอาจารย์ผู้สอบวิทยานิพนธ์    
 1.7 คุณสมบัติของอาจารย์ผู้สอน    
 1.8 ภาระงานอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ในระดับบัณฑิตศึกษา    
2. การพัฒนาหลักสูตรตามเกณฑ์ AUN-QA ระดับหลักสูตร    
 2.1   ผลการเรียนรู้ท่ีคาดหวัง (Expected Learning Outcomes: ELO)    
 2.2   ข้อก าหนดของหลักสูตร (Program Specifications)    
 2.3   โครงสร้างและเนื้อหาของหลักสูตร (Program Structure 

and Content) 
   

 2.4   กลยุทธ์การเรียนการสอน (Teaching and Learning Approach)    
 2.5   การประเมินผู้เรียน (Student Assessment)    
 2.6   คุณภาพบุคลากรสายวิชาการ (Academic Staff Quality)    
 2.7   คุณภาพบุคลากรสายสนับสนุน (Supporting Staff Quality)    
 2.8   คุณภาพผู้เรียนและการสนับสนุน (Student Quality and 

Support) 
   

 

 

ตัวบ่งชี้/เกณฑ์ 
เกณฑ์ด าเนินการ 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 
 2.9   ส่ิงอ านวยความสะดวกและโครงสร้างพื้นฐาน (Facilities 

and Infrastructure) 
   

 2.10 การส่งเสริมการประกันคุณภาพ (Quality Enhancement)    
 2.11 ผลผลิต (Output)    
 
2. บัณฑิต 
 คุณภาพบัณฑิตเป็นไปตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ โดยมีการพิจารณาผลลัพธ์การ
เรียนรู้ประกอบ และผลงานวิทยานิพนธ์หรือส่วนหนึ่งของวิทยานิพนธ์ต้องได้รับการตีพิมพ์ หรืออย่างน้อยได้รับ
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การยอมรับให้ตีพิมพ์ในวารสารระดับชาติหรือระดับนานาชาติท่ีมีคุณภาพตามประกาศคณะกรรมการ
อุดมศึกษา เรื่อง หลักเกณฑ์การพิจารณาวารสารทางวิชาการส าหรับการเผยแพร่ผลงานทางวิชาการ หรือ
น าเสนอต่อท่ีประชุมวิชาการโดยบทความท่ีน าเสนอฉบับสมบูรณ์ (Full Paper) ได้รับการตีพิมพ์ในรายงาน
สืบเนื่องจากการประชุมวิชาการ (Proceedings) ดังกล่าวจ านวนอย่างน้อย 1 เรื่อง 
 
3. นักศึกษา 

3.1 การรับนักศึกษาเข้าเรียน 
 นักศึกษาจะต้องสอบผ่านการวัดความรู้ก่อนเข้าเรียนท้ังการสอบข้อเขียนและการสอบสัมภาษณ์  
3.2 การให้ค าปรึกษาด้านวิชาการและอื่น ๆ แก่นักศึกษา 

 มีการแต่งต้ังอาจารย์ท่ีปรึกษาทางวิชาการให้แก่นักศึกษาทุกคน โดยนักศึกษาท่ีมีปัญหาในการท า
วิทยานิพนธ์ สามารถปรึกษากับอาจารย์ท่ีปรึกษาได้  โดยอาจารย์ท่ีปรึกษาจะก าหนดช่ัวโมงให้ค าปรึกษา 
(Office Hours) เพื่อให้นักศึกษาเข้าปรึกษาได้ โดยมีการประสานการนัดหมายอย่างเป็นระบบ 

3.3 การตรวจสอบสถานะของนักศึกษา 
 นักศึกษาสามารถตรวจสอบสถานะการเป็นนักศึกษาได้ด้วยตนเองผ่านระบบออนไลน์หรือตรวจสอบ
กับอาจารย์ท่ีปรึกษา และกรณีท่ีนักศึกษามีความสงสัยเกี่ยวกับผลการประเมินในรายวิชาใด สามารถท่ีจะยื่นค า
ร้องขอดูกระดาษค าตอบในการสอบ ตลอดจนดูคะแนนและวิธีการประเมินของอาจารย์ในแต่ละรายวิชาได้ 
หรือสามารถด าเนินการอุทธรณ์ได้ 

 
 
 
 
 
4. อาจารย์ 

4.1 การรับอาจารย์ใหม่ 
 มีการคัดเลือกอาจารย์ใหม่ตามระเบียบและหลักเกณฑ์ของมหาวิทยาลัย โดยอาจารย์ใหม่จะต้องมีวุฒิ

การศึกษาระดับปริญญาเอกขึ้นไป หรือมีต าแหน่งทางวิชาการระดับรองศาสตราจารย์ขึ้นไปในสาขาวิชา
วิศวกรรมอัตโนมัติ หรือสาขาวิชาท่ีเกี่ยวข้อง 

4.2 การพัฒนาอาจารย์ 
 สนับสนุนให้อาจารย์ได้ร่วมสัมมนา ฝึกอบรม ดูงาน เพื่อรับวิทยาการใหม่ ๆ ในวิชาชีพ เพิ่มศักยภาพ

ด้านการสอน การวิจัย และการบริการวิชาการ โดยร่วมปฏิบัติงานกับหน่วยงานวิชาชีพท่ีเกี่ยวข้อง เพื่อน า
ผลงานมาพัฒนาการเรียนการสอน สร้างแรงจูงใจในการท าผลงานวิชาการ 

4.3 การมีส่วนร่วมของอาจารย์ในการวางแผน การติดตามและทบทวนหลักสูตร 
 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร และผู้สอน จะต้องประชุมร่วมกันในการวางแผนจัดการเรียนการสอน 

ประเมินผล และให้ความเห็นชอบการประเมินผลทุกรายวิชา เก็บรวบรวมข้อมูลเพื่อเตรียมไว้ส าหรับการปรับปรุง
หลักสูตร ตลอดจนปรึกษาหารือแนวทางท่ีจะท าให้บรรลุเป้าหมายตามหลักสูตร และได้บัณฑิตตามคุณลักษณะ
ท่ีพึงประสงค์ 

4.4 การแต่งต้ังอาจารย์พิเศษ 
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 อาจารย์พิเศษหรือผู้บรรยายพิเศษนั้น ไม่ว่าจะสอนท้ังรายวิชาหรือบางช่ัวโมง จะต้องเป็นผู้มี
ประสบการณ์ตรง  ท้ังนี้ การแต่งต้ังอาจารย์พิเศษจะเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัย ว่าด้วยการศึกษาระดับ
บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2552 หมวดท่ี 5 ข้อ 18(2) และข้อ 23 
 
5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรียน 

5.1 หลักสูตร 
 มีคณะกรรมการประจ าหลักสูตรเป็นผู้ก ากับดูแลและคอยให้ค าแนะน า แนวปฏิบัติให้แก่อาจารย์
ผู้รับผิดชอบหลักสูตร  โดยท่ีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรวางแผนการจัดการเรียนการสอนร่วมกับผู้บริหาร
ของคณะ/วิทยาลัยและอาจารย์ผู้สอน ติดตามและรวบรวมข้อมูลโดยมีการประเมินความพึงพอใจหลักสูตรและ
การเรียนการสอนในทุกภาคการศึกษา เพื่อใช้ประกอบการพิจารณาในภาพรวมของผลการด าเนินงานท้ังหมด 
ส าหรับใช้ในการปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรให้มีเนื้อหาท่ีทันสมัย ก้าวทันความก้าวหน้าทางวิทยาการท่ี
เปล่ียนแปลงตลอดเวลา มีการบริหารจัดการการเปิดรายวิชาต่าง ๆ ท้ังวิชาบังคับและวิชาเลือกท่ีเน้นการพัฒนา
ทักษะด้านการวิจัยและการเรียนรู้ของนักศึกษา โดยสนองความต้องการของตลาดแรงงานและความต้องการ
ของประเทศ  ท้ังนี้ จะมีการปรับปรุงหลักสูตรทุก 5 ปี 
 
 
 

5.2 การเรียนการสอน 
 มีคณะกรรมการประจ าหลักสูตรเป็นผู้ก ากับดูแลพิจารณาการวางระบบผู้สอนในแต่ละรายวิชา     
โดยค านึงถึงความรู้ความสามารถและความเช่ียวชาญในวิชาท่ีสอน และเป็นความรู้ท่ีทันสมัยของอาจารย์ท่ี
ได้รับมอบหมายให้สอนในวิชานั้น ๆ เน้นการใช้เทคนิคการสอนท่ีเน้นการวิจัยเป็นฐานและการเรียนแบบใช้
ปัญหาเป็นฐาน  รวมถึงการก ากับ ติดตาม และตรวจสอบการจัดท าการเรียนรู้ มคอ.3 และ มคอ.4  เพื่อให้
นักศึกษาได้รับความรู้ ประสบการณ์ และได้รับการพัฒนาความสามารถจากผู้รู้จริง รวมถึงการพิจารณาก าหนด
หัวข้อวิทยานิพนธ์ การก าหนดอาจารย์ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ์ท่ีเหมาะสมกับหัวข้อ เพื่อสามารถให้ค าปรึกษา
ต้ังแต่กระบวนการพัฒนาหัวข้อจนถึงการสอบป้องกันวิทยานิพนธ์ และการตีพิมพ์เผยแพร่ผลงานวิจัยในระดับ
บัณฑิตศึกษาจนส าเร็จการศึกษา 

5.3 การประเมินผู้เรียน 
 มีคณะกรรมการประจ าหลักสูตรเป็นผู้ก ากับข้อมูลเกี่ยวกับสัมฤทธิผลการเรียนรู้ของนักศึกษา       
โดยก ากับการประเมินการจัดการเรียนการสอนและการประเมินหลักสูตร (มคอ.5 มคอ.6 และ มคอ.7) และการ
ประเมินวิทยานิพนธ์ เพื่อสะท้อนสภาพจริงด้วยวิธีการหรือเครื่องมือประเมินท่ีเช่ือถือได้ ให้ข้อมูลท่ีช่วยให้
ผู้สอนและผู้เรียนมีแนวทางในการปรับปรุงพัฒนาการเรียนการสอนต่อไปด้วย  ท้ังนี้ ความเหมาะสมของระบบ
ประเมินต้องให้ความส าคัญกับการก าหนดเกณฑ์การประเมิน วิธีการประเมิน เครื่องมือประเมินท่ีมีคุณภาพ 
และวิธีการให้เกรดท่ีสะท้อนผลการเรียนรู้ได้อย่างเหมาะสม 
 
6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 

6.1 การบริหารงบประมาณ 
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 คณะ/วิทยาลัยจัดสรรงบประมาณแผ่นดินและเงินรายได้ เพื่อใช้ในการจัดการเรียนการสอนหลักสูตร
วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ โดยการบริหารงบประมาณเป็นไปตามระเบียบ/
ประกาศ มหาวิทยาลัย การจัดการศึกษาเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยท่ีเกี่ยวข้อง 

6.2 ทรัพยากรการเรียนการสอนท่ีมีอยู่เดิม 
 มหาวิทยาลัยมีความพร้อมด้านหนังสือ ต ารา และการสืบค้นผ่านฐานข้อมูล  โดยมีส านักหอสมุดกลาง
ท่ีมีหนังสือด้านวิศวกรรมและด้านอื่น ๆ รวมถึงฐานข้อมูลท่ีจะให้สืบค้น  ส่วนระดับคณะ/วิทยาลัย มีหนังสือ
ต าราเฉพาะทาง  รวมทั้งมีอุปกรณ์ท่ีใช้สนับสนุนการจัดการเรียนการสอนอย่างพอเพียง 

6.3 การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 
 คณะ/วิทยาลัยประสานงานกับส านักหอสมุดกลางในการจัดซื้อหนังสือ ต ารา ส่ิงพิมพ์ วารสาร 
ฐานข้อมูลเพื่อการสืบค้น แหล่งเรียนรู้ และส่ืออิเล็กทรอนิกส์ ฯลฯ เพื่อบริการให้อาจารย์และนักศึกษาได้
ค้นคว้าและใช้ประกอบการเรียนการสอน  ในการประสานการจัดซื้อหนังสือนั้น อาจารย์ผู้สอนแต่ละรายวิชา
จะมีส่วนร่วมในการเสนอแนะรายช่ือหนังสือ ตลอดจนส่ืออื่น ๆ ท่ีจ าเป็น  ในส่วนของคณะ/วิทยาลัยมีห้องสมุด
เพื่อบริการหนังสือ ต ารา หรือวารสารเฉพาะทาง และมีการจัดส่ือการสอนอื่นเพื่อใช้ประกอบการสอนของ
อาจารย์ เช่น เครื่องมือมัลติมีเดียโปรเจคเตอร์ คอมพิวเตอร์ Wifi เป็นต้น ติดต้ังประจ าอยู่ในทุกห้องเรียนระดับ
บัณฑิตศึกษา 

6.4 การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 
 ผู้รับผิดชอบหลักสูตรส ารวจความเพียงพอของทรัพยากรการเรียนการสอนในทุกภาคการศึกษา โดยใช้
แบบประเมินความพึงพอใจต่อส่ิงสนับสนุนการเรียนรู้ของนักศึกษาและอาจารย์ เพื่อจัดท างบประมาณ
ประจ าปีในการจัดหาทรัพยากรให้พอเพียงต่อความต้องการในการเรียนการสอน 
 
7 ตัวบ่งชี้ผลการด าเนินงาน (Key Performance Indicators) 
 ตัวบ่งช้ีผลการด าเนินงานของหลักสูตร ประกอบด้วยตัวบ่งช้ีและเป้าหมายในแต่ละปีการศึกษาของ
การใช้หลักสูตร ดังแสดงในตาราง 

ตัวบ่งชี้และเป้าหมาย ปีท่ี 1 ปีท่ี 2 ปีท่ี 3 

(1) อาจารย์ประจ าหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ 80 มีส่วนร่วมในการประชุมเพื่อ
วางแผน ติดตาม และทบทวน การด าเนินงานหลักสูตร    

(2) มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.2 ท่ีสอดคล้องกับกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ หรือมาตรฐานคุณวุฒิสาขา/สาขาวิชา (ถ้ามี)    

(3) มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) 
ตมแบบ มคอ. 3 และ มคอ. 4 อย่างน้อยก่อนเปิดการสอนในแต่ละภาค
การศึกษาให้ครบทุกรายวิชา 

   

(4) จัดท ารายงานผลการด าเนินการของรายวิชา และรายงานผลการด าเนินการ
ของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ. 5 และ มคอ. 6 ภายใน 30 
วัน หลังส้ินสุดภาคการศึกษาท่ีเปิดสอนให้ครบทุกรายวิชา 

   

(5) จัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตร ตามแบบ มคอ. 7 ภายใน 60 วัน 
หลักส้ินสุดปีการศึกษา    

(6) มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ท่ีก าหนดใน    
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มคอ. 3 และ มคอ. 4 (ถ้ามี) อย่างน้อยร้อยละ 25 ของรายวิชาท่ีเปิดสอนในแต่
ละปีการศึกษา 

(7) มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การสอน หรือ การ
ประเมินผลการเรียนรู้ จากผลการประเมินผลการด าเนินงานท่ีรายงานใน มคอ. 
7 ปีท่ีแล้ว 

   

(8) อาจารย์ใหม่ (ถ้ามี) ทุกคน ได้รับการปฐมนิเทศหรือค าแนะน าด้านการจัดการ
เรียนการสอน    

ตัวบ่งชี้และเป้าหมาย ปีท่ี 1 ปีท่ี 2 ปีท่ี 3 

(9) อาจารย์ประจ าทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ อย่างน้อย
ปีละหนึ่งครั้ง    

(10) จ านวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับการพัฒนาวิชาการ 
และ/หรือวิชาชีพ ไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 ต่อป ี    

(11) ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท้าย/บัณฑิตใหม่ท่ีมีต่อคุณภาพหลักสูตร 
เฉล่ียไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

   

(12) ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตท่ีมีต่อบัณฑิตใหม่ เฉล่ียไม่ต่ ากว่า 3.5 จาก
คะแนนเต็ม 5.0 

   
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หมวดท่ี 8 การประเมิน และปรับปรุงการด าเนินการของหลักสูตร 
 
1. การประเมินประสิทธิผลการสอน 

1.1 การประเมินกลยุทธ์การสอน 
กระบวนการท่ีใช้ในการประเมินและปรับปรุงยุทธศาสตร์ท่ีวางแผนไว้เพื่อพัฒนาการเรียนการสอนนั้น 

พิจารณาจากผลการเรียนรู้ของผู้เรียน โดยในส่วนความรู้ภาคทฤษฎีซึ่งผู้สอนอาจประเมินกลยุทธ์การสอนโดย
ใช้การสอบย่อย การสังเกตพฤติกรรม การอภิปรายโต้ตอบหรือตอบค าถามของนักศึกษาในช้ันเรียน ส่วนการ
น าความรู้ไปใช้ปฏิบัติงาน สามารถประเมินจากผลงานท่ีมอบหมายและการน าเสนอในช้ันเรียน ส่วนช่วงหลัง
การสอนมีการวิเคราะห์ผลการประเมินการสอนโดยนักศึกษาและการวิเคราะห์ผลการเรียนของนักศึกษา และ
น าเข้าท่ีประชุมคณาจารย์ในภาควิชา เพื่อการแลกเปล่ียนเรียนรู้และขอค าแนะน าไปปรับเปล่ียนวิธีการสอนให้
เหมาะสมต่อไป 

1.2 การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 
การประเมินทักษะดังกล่าว สามารถท าการประเมินโดยนักศึกษาในแต่ละวิชา การสังเกตการณ์ของ

ผู้รับผิดชอบหลักสูตร/ประธานหลักสูตร และ/หรือ ทีมผู้สอน ในทุกด้าน  ท้ังด้านทักษะกลยุทธ์การสอน          
การตรงต่อเวลา การช้ีแจงเป้าหมาย วัตถุประสงค์รายวิชา ช้ีแจงเกณฑ์การประเมินผลรายวิชาและการใช้ส่ือการ
สอนในทุกรายวิชา 
 
2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 

การประเมินหลักสูตรในภาพรวมนั้นจะกระท าอย่างต่อเนื่องทุก 2 ปี โดยเน้นการติดตามประเมินร่วมกับ
ผู้ใช้บัณฑิต หรือผู้มีส่วนเกี่ยวข้องอื่น ๆ ว่าผู้ส าเร็จการศึกษามีสมรรถนะในการปฏิบัติงานวิชาชีพมากน้อย
เพียงใด และยังมีจุดอ่อนในด้านใด  รวบรวมข้อมูลท้ังหมดเพื่อการพัฒนารายละเอียดในหลักสูตร ตลอดจน
ปรับปรุงกระบวนการในการจัดการเรียนการสอนในภาพรวมและในแต่ละวิชา  
 
3. การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 

การประเมินคุณภาพการศึกษาประจ าปี ตามตัวบ่งช้ีผลการด าเนินงานท่ีระบุไว้ในหมวดท่ี 7 การประกัน
คุณภาพหลักสูตร โดยคณะกรรมการประเมินคุณภาพภายในระดับหลักสูตร ตามระบบและเกณฑ์การประเมิน
คุณภาพการศึกษาภายในของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ 

 
 
 

 
 
4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุงหลักสูตรและแผนกลยุทธ์การสอน 

การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุงหลักสูตรและแผนกลยุทธ์การสอนสามารถท าได้โดย   
การรวบรวมข้อเสนอแนะและข้อมูลจากการประเมินโดยนักศึกษา ผู้ใช้บัณฑิต ผู้ทรงคุณวุฒิ เพื่อน าข้อมูลท่ีได้   
มาวิเคราะห์และทบทวนโดยผู้รับผิดชอบหลักสูตร/ประธานหลักสูตร และน าผลการวิเคราะห์มาใช้ในการจัด   
การเรียนการสอน  และมีการประชุมอาจารย์ประจ าหลักสูตรเพื่อพิจารณาทบทวนผลการด าเนินการหลักสูตร  
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เพื่อน าไปสู่การปรับปรุงหลักสูตรและแผนกลยุทธ์ต่อไป (ถ้ามี) โดยกระท าทุก 5 ปี  ท้ังนี้ มหาวิทยาลัยได้
ก าหนดให้มีการพัฒนาหลักสูตรให้ทันสมัยและสอดคล้องกับความต้องการของผู้ใช้บัณฑิตอย่างแท้จริง 
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ภาคผนวก 
(ก) แผนภูมิแสดงความต่อเนื่องของหลักสูตร 
(ข) ความหมายของเลขรหัสวิชาในหลักสูตร 
(ค) ผลงานวิชาการอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
(ง) ค าส่ังแต่งต้ังคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
(จ) รายละเอียดการปรับปรุงแก้ไขหลักสูตร 
(ฉ) ข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ ว่าด้วยการศึกษาระดับ

บัณฑิตศึกษา 
(ช) ตารางเปรียบเทียบรายวิชาในหลักสูตรกับองค์ความรู้ตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา 

พ.ศ. 2552  
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ภาคผนวก ก 

แผนภูมิแสดงความต่อเน่ืองของหลักสูตร 
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Program of Study for Master of Automation Engineering 
แผนภูมิแสดงความต่อเนื่องของการศึกษาในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
แผน ก แบบ ก 2 

0107351xx 3(3-0-6)

                      

0107352xx 3(3-0-6)

                  

0107352xx 3(3-0-6)

                  

010735901 1(1-0-2)

                   

        

010735902 1(0-2-1)

       1

      1                1

0107351xx 3(3-0-6)

                      

0107352xx 3(3-0-6)

                  

0107353xx 3(3-0-6)

               

010735903 1(0-2-1)

       2

      1                2

0107353xx 3(3-0-6)

               

010735922 3

           

      2                1

010735922 9

           

      2                2
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ภาคผนวก ข. 
ความหมายของเลขรหัสวิชาในหลักสูตร 
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รายละเอียดการก าหนดรหัสวิชา 

ของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
 

โครงสร้างรายวิชาท่ีใช้ในหลักสูตร ประกอบไปด้วยตัวเลขจ านวน 9 หลัก ดังนี้ 
หลักท่ี 1-2 หมายถึง  คณะ 
หลักท่ี 3-4  หมายถึง  ภาควิชา 
หลักท่ี 5  หมายถึง  สาขาวิชา 
หลักท่ี 6  หมายถึง  ระดับการศึกษา 
หลักท่ี 7  หมายถึง  ประเภทวิชา 
หลักท่ี 8-9 หมายถึง  ล าดับวิชา 

 
0 1 0 7 3 5 X Y Y  
 

YY ล าดับวิชา 

X ประเภทวิชา 

5  ระดับการศึกษาปริญญาโท 

3 วิศวกรรมอัตโนมัติ 

07 ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องมือวัดและอิเล็กทรอนิกส์ 

01 คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 

ความหมายของตัวเลขในการก าหนดชนิดวิชา (เลขหลักท่ี 7 จากซ้าย) 
 1 หมายถึง  วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์ 
 2 หมายถึง  วิชาเลือกเฉพาะสาขา 
 3 หมายถึง  วิชาเลือกท่ัวไป 
 9  หมายถึง  วิชาบังคับ 
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ภาคผนวก ค. 
ผลงานวิชาการอาจารย์ประจ าหลักสูตร
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ผลงานวิชาการและงานวิจัยของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 

1. นายเชิดพงษ์ ดีเลิศไพบูลย ์
ต าแหน่งทางวิชาการ  ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
ผลงานวิจัย  
1. Kavichai, E. and Deelertpaiboon, C. (2015). “Street lamps monitoring system 

using relay control technique,” Applied Mechanics and Materials, Vol. 781, pp. 
366 – 369. 

2. Inthiam, J. and Deelertpaiboon, C. (2014). “Self-Localization and Navigation of 
Holonomic Mobile Robot using Omni-Directional Wheel Odometry,” IEEE Region 
10 International Conference (TENCON), October 2014, Bangkok, Thailand, pp. 1 – 
5. 

3. Plangsorn, T. and Deelertpaiboon, C. (2014). “Determination of Object’s 
Coordinate using Quadrotor for Search and Rescue Mission,” IEEE Region 10 
International conference (TENCON), October 2014, Bangkok, Thailand, pp. 1 – 5. 

4. Pattanapong, Y. and Deelertpaiboon, C. (2013). “Ball and Plate Position Control 
Based on Fuzzy Logic with Adaptive Integral Control Action, IEEE International 
Conference on Mechatronics and Automation, August 2013, Takamutsu, Japan, 
pp. 1513 – 1517. 

 
2. นายกฤษณ์ อ่างแก้ว 
ต าแหน่งทางวิชาการ  ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
ผลงานวิจัย  
1. Angkeaw, K., Prommee, T. and Prommee, P. (2014). "Tunable PID controller  

based on Log-domain Circuits," 37th International Conference on 
Telecommunications and Signal Processing (TSP), Berlin, Germany. 

2. เสาวนีย์ แววอาราม, กฤษณ์ อ่างแก้ว และพิพัฒน์ พรหมมี. "วงจรกรองความถ่ีต่ าผ่าน Elliptic 
อันดับสามปรับค่าได้รูปแบบแรงดันชนิดขั้นบันไดโดยใช้    OTA-C," การประชุมวิชาการทาง
วิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งท่ี 37 (EECON-37), หน้า 713-716,19-27 พฤศจิกายน 2557. 

3. วรานนท์ ล้วนใจธรรม และกฤษณ์ อ่างแก้ว. “วงจรควบคุมพีไอดีแบบปรับค่าได้โดยใช้หลักการ
ของวงจรล็อกโดเมน,” การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งท่ี 38 (EECON-38), 18 – 
20 พฤศจิกายน 2558. พระนครศรีอยุธยา, ประเทศไทย 

 
 

3. นายไชยนรินทร์ อัครวโรดม 
ต าแหน่งทางวิชาการ  ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
ผลงานวิจัย  
1. Ekkaravarodome, C., Thounthong, P., Jirasereeamornkul, K. and Higuchi, K. 

(2015). “Analysis and Design of a DC-Side Symmetrical Class-D ZCS Rectifier for 
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the PFC of Lighting Applications,” Journal of Power Electronics, Vol. 15, No. 3, 
pp. 621–633. 

2. Ekkaravarodome, C., Jirasereeamornkul, K. and Kazimierczuk, M.K. (2014). 
“Implementation of a DC-Side Class-DE Low-dυ/dt Rectifier as a PFC for 
Electronic Ballast Application,” IEEE Transactions on Power Electronics, Vol. 29, 
No. 10, pp. 5486–5497.  

3. Ekkaravarodome C., Chunkag V., Jirasereeamornkul, K. and Kazimierczuk, M.K. 
(2014). “Class-D Zero-Current-Switching Rectifier as Power-Factor Corrector for 
Lighting Applications,” IEEE Transactions on Power Electronics, Vol. 29, No. 9, 
pp. 4938–4948.  

4. Ekkaravarodome C. and Jirasereeamornkul, K. (2013). “Analysis and 
Implementation of a Half Bridge Class-DE Rectifier for Front-End ZVS Push-Pull 
Resonant Converters,” Journal of Power Electronics, Vol. 13, No. 4, pp. 626–635. 

5. Ekkaravarodome, C. and Jirasereeamornkul, K. (2012). “A Single-Stage High-
Power-Factor Electronic Ballast with a Symmetrical Class-DE Resonant Rectifier,” 
Journal of Power Electronics, Vol. 12, No. 3, pp. 429–438. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4. นายนที ทองอุน่ 
ต าแหน่งทางวิชาการ  อาจารย์ 
ผลงานวิจัย 
1. Thong-un, N., Hirata, S., Orino, Y. and Kurosawa, M.K. (2015). “A linearization-

based method of simultaneous position and velocity measurement using 
ultrasonic waves,” Sensors and Actuators A : Physical, Elsevier, Vol. 233, pp. 480 
– 499. 

2. Thong-un, N., Hirata, S. and Kurosawa, M.K. (2015). “Improvement in airborne 
position measurement based on an ultrasonic linear-period-modulated wave by 
1-bit signal processing,” Japanese Journal of Applied Physics, Vol. 54, No. 7S1, 
07HC06, 6 pages. 
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3. Thong-un, N., Hirata, S. and Kurosawa, M.K. (2015). “Three-dimensional-
positioning based on echolocation using a simple iterative method,” Int. Journal 
of Electronics and Communications, Elsevier, Vol. 69, No. 3, pp. 680 – 684. 

4. Thong-un, N. and Kurosawa, M.K. (2014). “Doppler Velocity Estimation of 
Overlapping Linear-Period-Modulated Ultrasonic Waves Based on an 
Expectation-Maximization Algorithm,” Advance in Acoustics and Vibrations, Vol. 
2014, Article ID 921876, 7 pages. 

5. Thong-un, N., Hirata, S., Orino, Y. and Kurosawa, M.K. (2013). “Three-dimensional 
position and velocity measurement using a pair of linear-period-modulated 
ultrasonic waves,” Acoustical Science and Technology, Vol. 34, No. 6, pp. 233 – 
236. 

 
5. นายจิระศักด์ิ ชาญวุฒิธรรม 
ต าแหน่งทางวิชาการ  รองศาสตราจารย์ 
ผลงานวิจัย  
1. Noppakaow, B., Chanwutitum, J. and Wongsaroj, W. (2015). “Inter-digital 

Capacitive Sensor Based Concentration Measurement of Sodium Hydroxide 
Solution”, การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้าครั้งท่ี 38, 18 – 20 พฤศิจกายน 2558, 
พระนครศรีอยุธยา, ประเทศไทย 

2. Kumngern, M. and Chanwititum, J. (2014). “0.75-V Four-Quadrant Current 
Multiplier Using Floating Gate-MOS Transistors”, The 2014 International 
Electrical Engineering Congress, March 2014, Pattaya City, Thailand. 

3. Kumngern, M., Junnapiya, S. and Chanwutitum, J. (2013). “Voltage-Mode 
Lowpass, Highpass, Bandpass, Biquadratic Filter using OTRAs”, 2013 IEEE 
International Conference on Control System, Computing and Engineering 
(ICCSCE), 29 November – 1 December 2013, Penang, Malaysia. 

4. Kumngern, M. and Chanwutitum, J. (2013), “An Electronically Tunable Current-
Mode First-Order Allpass Filter using CCCCTA”, 2013 International Conference 
on Advanced Technologies for Communication (ATC2013), October 2013, Ho Chi 
Minh City, Vietnam. 
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ภาคผนวก ง. 
ค าสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
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ภาคผนวก จ. 
รายละเอียดการปรับปรุงแก้ไขหลักสูตร
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การปรบัปรุงแก้ไขหลักสตูรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัต ิ

ฉบบัปี พ.ศ. 2554 
 

 

 

 

 

 

 
 
 

ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องมือวัดและอิเล็กทรอนิกส์ 
คณะวิศวกรรมศาสตร ์

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ 
 



มคอ. 2 

54 
 

 

การปรับปรุงแก้ไขหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ ฉบับปี พ.ศ. 2554 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ 

..................................................... 

1. หลักสูตรฉบับดังกล่าวนี้ส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษารับทราบการให้ความเห็นชอบในหลักสูตร     
เมื่อวันท่ี  27  มิถุนายน  พ.ศ. 2554 

2. สภามหาวิทยาลัยได้อนุมัติการปรับปรุงแก้ไขครั้งนี้แล้ว ในคราวประชุม ครั้งท่ี 4/2559 เมื่อวันท่ี 4 
พฤษภาคม พ.ศ. 2559 

3. หลักสูตรปรับปรุงแก้ไขนี้ เริ่มใช้กับนักศึกษาท่ีเข้าศึกษาต้ังแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2559     
เป็นต้นไป 

4. เหตุผลในการปรับปรุงแก้ไข 
4.1 เพื่อให้สามารถจัดหลักสูตรได้เหมาะสมกับกลุ่มผู้เรียน และความต้องการก าลังคนทางด้านวิศวกรรม

อัตโนมัติ 
4.2 เพื่อปรับปรุงให้เกิดความสอดคล้องกับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ พ.ศ. 2552 

5. สาระในการปรับปรุงแก้ไข 
5.1 เพิ่มรายวิชา 
- วิชาเลือกเฉพาะสาขา 1 รายวิชา 
- วิชาเลือกท่ัวไป 1 รายวิชา 
5.2 ยกเลิกรายวิชา 
- วิชาเลือกเฉพาะสาขา 5 รายวิชา 
- วิชาเลือกท่ัวไป 5 รายวิชา 
5.3 เปล่ียนรหัสวิชา 
- วิชาเลือกเฉพาะสาขา 11 รายวิชา 
- วิชาเลือกท่ัวไป 5 รายวิชา 
5.4 แก้ไขช่ือรายวิชา 
- วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์ 2 รายวิชา 
- วิชาเลือกเฉพาะสาขา 3 รายวิชา 
- วิชาเลือกท่ัวไป 1 รายวิชา 
5.5 ย้ายรายวิชาเลือกท่ัวไป ไปเป็นรายวิชาเลือกเฉพาะสาขา 3 รายวิชา 
5.6 ยกเลิกกลุ่มวิชา 
5.7 ยกเลิกแผน ก แบบ ก 1 

6. โครงสร้างหลักสูตรภายหลังการปรับปรุงแก้ไขยังคงไม่เปล่ียนแปลง และเป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐาน
หลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2558 ของกระทรวงศึกษาธิการปรากฏดังนี ้
แผน ก แบบ ก 2 

โครงสร้างหลักสูตร เกณฑ์กระทรวงศึกษาธิการ โครงสร้างเดิม โครงการสร้างใหม่ 
ศึกษารายวิชา ไม่น้อยกว่า 12 หน่วยกิต 24 หน่วยกิต 24 หน่วยกิต 
วิทยานิพนธ ์ ไม่น้อยกว่า 12 หน่วยกิต 12 หน่วยกิต 12 หน่วยกิต 
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หน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร ไม่น้อยกว่า 36 หน่วยกิต 36 หน่วยกิต 36 หน่วยกิต 
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7. ตารางเปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2554 กับหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 
7.1 ช่ือหลักสูตรและช่ือปริญญา  
 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2559) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
Master of Engineering Program in Automation Engineering 
วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมอัตโนมัติ) 
วศ.ม. (วิศวกรรมอัตโนมัติ) 
Master of Engineering (Automation Engineering) 
M.Eng. (Automation Engineering) 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
Master of Engineering Program in Automation Engineering 
วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมอัตโนมัติ) 
วศ.ม. (วิศวกรรมอัตโนมัติ) 
Master of Engineering (Automation Engineering) 
M.Eng. (Automation Engineering) 

 

5.2 โครงสร้างหลักสูตร 
 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2559) 
แผน ก แบบ ก 1 
   จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร                    36 หน่วยกิต 
        วิทยานิพนธ์                                           36 หน่วยกิต 
แผน ก แบบ ก 2 
   จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร                    36 หน่วยกิต 
   หมวดวิชาบังคับ                                           15 หน่วยกิต 
          วิชาบังคับ                          3 หน่วยกิต 
          วิทยานิพนธ์                     12 หน่วยกิต 
   หมวดวิชาเลือก                                            21 หน่วยกิต 
          วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์      6 หน่วยกิต 
          วิชาเลือกเฉพาะกลุ่ม            9 หน่วยกิต 
          วิชาเลือกท่ัวไป                   6 หน่วยกิต 

 
 
 
แผน ก แบบ ก 2 
   จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร                    36 หน่วยกิต 
   หมวดวิชาบังคับ                                           15 หน่วยกิต 
          วิชาบังคับ                          3 หน่วยกิต 
          วิทยานิพนธ์                     12 หน่วยกิต 
   หมวดวิชาเลือก                                            21 หน่วยกิต 
          วิชาเลือกทางคณิตศาสตร์      6 หน่วยกิต 
          วิชาเลือกเฉพาะสาขา            9 หน่วยกิต 
          วิชาเลือกท่ัวไป                   6 หน่วยกิต 

 

 

 

 

 

 

 

5.3 รายวิชาในแต่ละหมวด 
 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2559) 
แผน ก แบบ ก 2 แผน ก แบบ ก 2 

หมวดวิชาบังคับ หมวดวิชาบังคับ 
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010735901 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม 1(1-0-2) 010735901 ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม 1(1-0-2) 
010735902 สัมมนา 1 1(0-2-1) 010735902 สัมมนา 1 1(0-2-1) 
010735903 สัมมนา 2 1(0-2-1) 010735903 สัมมนา 2 1(0-2-1) 
010735922 วิทยานิพนธ์ 12 010735922 วิทยานิพนธ์ 12 
หมวดวิชาเลือก หมวดวิชาเลือก 
 วิชาเลอืกทางคณิตศาสตร์  วิชาเลอืกทางคณิตศาสตร์ 
010735101 เทคนิคการค านวณส าหรับวิศวกร 3(3-0-6) 010735101 เทคนิคการค านวณส าหรับวิศวกร 3(3-0-6) 
010735102 คณิตศาสตร์ประยุกต์ 3(3-0-6) 010735102 คณิตศาสตร์ประยุกต์ 3(3-0-6) 
010735103 การวิเคราะห์เมตริกซ ์ 3(3-0-6) 010735103 การวิเคราะห์เมทริกซ ์ 3(3-0-6) 
010735104 ตัวแปรสุ่มและกระบวนการ 

สโตคาสติก 
3(3-0-6) 010735104 ตัวแปรสุ่มและกระบวนการ 

สโตแคสติก 
3(3-0-6) 

010735105 การสร้างแบบจ าลองทางคณิตศาสตร ์ 3(3-0-6) 010735105 การสร้างแบบจ าลองทางคณิตศาสตร ์ 3(3-0-6) 
 วิชาเลอืกเฉพาะกลุ่ม  วิชาเลอืกเฉพาะสาขา  
กลุ่มวิชาวิศวกรรมการวัดคุม  
010735201 เครื่องมือวัดเสมือน 3(3-0-6)    
010735202 การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลเชิงวิศวกรรม 3(3-0-6) 010735210 การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลส าหรับงาน

วิศวกรรม 
3(3-0-6) 

010735203 ระบบเครื่องมือวัด 3(3-0-6) 010735211 ระบบเครื่องมือวัด 3(3-0-6) 
010735204 เครื่องมือวัดและควบคุมอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 010735212 เครื่องมือวัดและการควบคุมอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
010735205 เครือข่ายข้อมูลอุตสาหกรรม 3(3-0-6)    
010735220 เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรม 

การวัดคุม 
3(3-0-6) 

  
 

กลุ่มวิชาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส ์     
010735301 ทฤษฏีการควบคุม 3(3-0-6) 010735206 ทฤษฏีการควบคุม 3(3-0-6) 
010735302 ไคนาเมติกส์และไดนามิคของแขนกล 3(3-0-6) 010735207 จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของแขนกล 3(3-0-6) 
010735303 ปัญญาประดิษฐ์และทฤษฏีเชิงประสาท

แบบคลุมเครอื 
3(3-0-6) 010735208 ปัญญาประดิษฐ์และทฤษฏีเชิงประสาท

แบบคลุมเครือ 
3(3-0-6) 

010735304 การประมวลผลภาพ 3(3-0-6) 010735209 การประมวลผลภาพ 3(3-0-6) 
010735305 การรวมข้อมูลและสัญญาณจากตัว

ตรวจจับ 
3(3-0-6) 

  
 

 

หลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2554) หลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2559) 
010735320 เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรม 

เมคคาทรอนิกส ์
3(3-0-6) 

  
 

   010735213 ตัวตรวจจับสัญญาณและตัวกระตุ้น 3(3-0-6) 
   010735214 เทคโนโลยีอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
   010735215 การควบคุมกระบวนการ 3(3-0-6) 
   010735216  เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
 วิชาเลอืกทั่วไป  วิชาเลอืกทั่วไป 

  
 010735306 วิศวกรรมระบบควบคุมแบบ

อิเล็กทรอนิกส์ 
3(3-0-6) 

010735801 การออกแบบวงจรดิจิตอลและอนาล็อก 3(3-0-6)    
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010735802 เครื่องมือวัดที่ใช้ไมโครโปรเซสเซอร ์ 3(3-0-6)    
010735803 การประมวลผลสัญญาณเชิงดิจิตอล 3(3-0-6) 010735307 การประมวลผลสัญญาณเชิงดิจิตอล 3(3-0-6) 
010735804 คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบและ 

งานวิศวกรรม 
3(3-0-6) 010735308 คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบและ 

งานวิศวกรรม 
3(3-0-6) 

010735805  เวฟเล็ตและฟิลเตอร์แบงค์ 3(3-0-6)    
010735821 ระบบควบคุมไม่เป็นเชิงเส้น 3(3-0-6)    
010735822 การควบคุมแบบทนทานและปรับตัวเองได้ 3(3-0-6) 010735309 การควบคุมแบบทนทานและปรับตัวเองได้ 3(3-0-6) 
010735831 ตัวตรวจจับสัญญาณและตัวกระตุ้น 3(3-0-6)    
010735832 เทคโนโลยีอัตโนมัติ 3(3-0-6)    
010735833 การควบคุมกระบวนการ 3(3-0-6)    
010735834 ระบบเครื่องมือวัดนิรภัย 3(3-0-6)    
010735841 วงจรแปลงผันก าลงัไฟฟ้าแบบรีโซแนนท์

และการประยุกต์ใช้งาน 
3(3-0-6) 010735310 วงจรแปลงผันก าลงัไฟฟ้าแบบรีโซแนนท์

และการประยุกต์ใช ้
3(3-0-6) 

 
 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

ภาคผนวก ฉ. 
ข้อบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ  

ว่าด้วยการศึกษาระดับบัณฑติศึกษา 
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ภาคผนวก ช 
ตารางเปรียบเทียบรายวิชาในหลักสูตรกับองค์ความรู้ตาม

มาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2552 
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ตารางเปรียบเทียบรายวิชาในหลักสูตรกับองค์ความรู้มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาโท 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมอัตโนมัติ 

กลุ่มความรู้ตามมาตรฐาน
คุณวุฒิ 

องค์ความรู้ตามมาตรฐานคุณวุฒิ รายวิชาในหลักสูตร 

1. กลุ่มความรู้พื้นฐานทาง
คณิตศาสตร์ 

1. คณิตศาสตร์พื้นฐาน และการ
ประยุกต์ เพื่อใช้ส าหรับ
วิศวกรรมอัตโนมัติ 

010735101 เทคนิคการค านวณส าหรับวิศวกร 
010735102  คณิตศาสตร์ประยุกต์ 
010735103  การวิเคราะห์เมตริกซ์ 
010735104  ตัวแปรสุ่มและกระบวนการ   
 สโตคาสติก 
010735105  การสร้างแบบจ าลองระบบทาง
 คณิตศาสตร์ 

2. กลุ่มความรู้ด้านการ
ประมวลผลสัญญาณ 
ระบบ และการควบคุม 

1. การควบคุมแบบป้อนกลับได้ 
การควบคุมแบบ
ปัญญาประดิษฐ์ และการ
ปรับปรุงการควบคุมเพื่อใช้
ส าหรับการควบคุม
กระบวนการ 

2. การประมวลผลสัญญาณใน
รูปแบบต่างๆ 

 

010735206  ทฤษฎีการควบคุม 
010735207   จลนศาสตร์และพลศาสตร์ของ                        
                  แขนกล 
010735208  ปัญญาประดิษฐ์และทฤษฎีเชิง
 ประสาทแบบคลุมเครือ 
010735209  การประมวลผลภาพ 
010735215  การควบคุมกระบวนการ 
010735307  การประมวลผลสัญญาณเชิง
 ดิจิตอล 
010735309  การควบคุมแบบทนทานและ
 ปรับตัวเองได้ 

3. กลุ่มความรู้ด้านการวัด
และเครื่องมือ 

1. การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลท่ี
เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมอัตโนมัต ิ

2. การเลือกใช้เครื่องมือวัดใน
รูปแบบต่างๆ 

010735210  การวัดและวิเคราะห์ข้อมูลเชิง
 วิศวกรรม 
010735211  ระบบเครื่องมือวัด 
010735212  เครื่องมือวัดและการควบคุม
 อุตสาหกรรม 
010735213  ตัวตรวจจับสัญญาณและ
 ตัวกระตุ้น 

 

 

 

กลุ่มความรู้ตามมาตรฐาน
คุณวุฒิ 

องค์ความรู้ตามมาตรฐานคุณวุฒิ รายวิชาในหลักสูตร 

4. กลุ่มความรู้ด้านไฟฟ้า
และอิเล็กทรอนิกส์ 

1. วงจรอิเล็กทรอนิกส์แบบ
อนาล็อกขั้นสูง 

2. การออกแบบวงจรแปลงผัน

010735306  วิศวกรรมระบบควบคุมแบบ  
อิเล็กทรอนิกส์ 

010735310  วงจรแปลงผันก าลังไฟฟ้า         
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ก าลังไฟฟ้าท่ีใช้ส าหรับระบบ
อัตโนมัติ 

 รีโซแนนท์และการประยุกต์ใช้ 

5. กลุ่มความรู้ด้านระบบ
อัตโนมัติและ
คอมพิวเตอร์ 

1. เทคโนโลยีท่ีเกี่ยวข้องกับระบบ
อัตโนมัต ิ

 

010735216  เรื่องคัดเฉพาะทางด้านวิศวกรรม
 อัตโนมัติ 
010735308  คอมพิวเตอร์ช่วยออกแบบและ
 งานวิศวกรรม 
010735214  เทคโนโลยีอัตโนมัติ 

6. กลุ่มความรู้ด้าน
วิทยานิพนธ ์

1. ค้นคว้าในหัวเรื่องการท าวิจัย
ขั้นสูง ทางด้านวิศวกรรม
อัตโนมัติ จ านวน 12 หน่วยกิต 

010735901  ระเบียบวิธีวิจัยทางวิศวกรรม 
010735902  สัมมนา 1 
010735903  สัมมนา 2 
010735922  วิทยานิพนธ ์

 

 

 
 

 

 


