ญ

 (ตัวอย่างภาษาไทย)
สารบัญภาพ
ภาพที่ 

                                                                              หน้า
  
2-1 
ลักษณะของสัญญาณอนาลอกและสัญญาณดิจิตอล 
4

  
2-2 
รูปแบบของการสื่อสารในการรับส่งสัญญาณ 
5

  
2-3 
สัญญาณการมอดูเลตเชิงเลขทางแอมพลิจูด 

6

  
2-4 
สัญญาณการมอดูเลตเชิงเลขทางความถี่ 
6

  
2-5 
สัญญาณการมอดูเลตเชิงเลขทางเฟส 
7

  
3-1 
บล็อกไดอะแกรมของการทำงาน                   
 11

  
3-2 
โฟว์ชาร์ดการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์  
 12

  
4-1 
วงจรแหล่งจ่ายไฟ 
 15

  
4-2 
วงจรผลิตสัญญาณและมอดูเลต 
 15

  
4-3 
วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 16

  
4-4 
วงจรเปรียบเทียบสัญญาณและการแสดงผล 
 16

  
4-5 
วงจรป้องกันความถี่ต่ำผ่านและป้องกันแรงดันเกิน 
 17


4-6 
วงจรขยาย 
 18

  
4-7 
วงจรดีมอดูเลต 
 18

  
4-8 
วงจรเปรียบเทียบสัญญาณ 
 19

  
4-9 
วงจรขยายกระแสและควบคุมการทำงาน 
 19

  
4-10
วงจรรวมภาคมอดูเลต 
 20

  
4-11
วงจรรวมภาคดีมอดูเลต 
 21

  
5-1 
การจัดวางตัวอุปกรณ์ของบอร์ดมอดูเลต  
 23

  
5-2 
การจัดวางตัวอุปกรณ์ของบอร์ดดีมอดูเลต 
 25

  
5-3 
ลักษณะของสัญญาณที่ออกจากภาคมอดูเลต 
 26

  
5-4 
ลักษณะของสัญญาณเข้าภาคมอดูเลต 
 27


5-5 

ตัวอย่างการส่งข้อความ  
 28


5-6 

การทดลองโทรเข้า 
 29

5-7 

การทดลองตรวจสอบเบอร์ที่ใช้ในการส่งข้อความ  
 30
สารบัญภาพ (ต่อ)

ภาพที่ 

                                                                              หน้า

5-8 
การส่งข้อความที่ผิดเงื่อนไข 
 31


5-9 
การส่งข้อความที่ถูกเงื่อนไข 
 32


5-10 
การตั้งเวลาให้กับ RTC DS1307 
 33


5-11
ระบบแสดงสถานะหลังจากตั้งเวลาเสร็จเรียบร้อยแล้ว 
 34

5-12
การตั้งเวลาควบคุมการทำงานของเอาต์พุต 
 34

5-13
ระบบแสดงสถานะให้ทราบโดยละเอียดหลังจากตั้งค่าเสร็จแล้ว 
 35

  
6-1
การจัดวางตำแหน่งตัวอุปกรณ์ของบอร์ดควบคุม 
 37
  
6-2
ชุดควบคุมวาล์วน้ำแบบ Manual 
 38  


6-3 
จุดติดตั้ง Solenoid valve ทั้ง 3 ตัว 
 39

  
6-4
จุดรดน้ำต้นไม้ควบคุมโดยเครื่องควบคุมน้ำระยะไกลผ่านโทรศัพท์เคลื่อนที่  
 40

  
6-5
การตั้งค่าสวิตช์เพื่อใช้งานโหมด SMS 
 42

  
6-6
การตั้งค่าสวิตช์ที่บอร์ดควบคุมเพื่อใช้งานโหมดอัตโนมัติ (Time Mode) 
 44

  
6-7
การเซ็ตระบบอัตโนมัติ (Time Mode) ครั้งแรก 
 45

  
6-8
การตั้งค่าเวลาผ่านทาง Port RS-232 ด้วยโปรแกรม HyperTerminal 
 46

  
6-9 
จอ LCD แสดงข้อความหลังจาก Setup ระบบเสร็จแล้ว 
 46

  
6-10 
การตั้งค่าสวิตช์ที่บอร์ดควบคุมเพื่อใช้งาน Control Time Mode 
 47

  
6-11 
การกำหนดค่าเวลาให้ทำงานโดยอัตโนมัติ 
 48

  
6-12 
โปรแกรมแสดงสถานะโดยละเอียดหลังจากตั้งค่าเสร็จแล้ว 
 48

  
6-13 
ภาพแสดงสถานการณ์ทำงานของระบบที่บอร์ดควบคุมผ่านจอ LCD 
 49
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