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ตัวอย่าง
การพิมพ์สมการ




สมการของสัญญาณควบคุมของการควบคุมแบบพี แสดงได้ดังนี้







MV(t)  
=  
Kp e(t) + b 
 (2-1)








e(t)     
=  
SP - PV

 (2-2)








Kp     
=  
Proportional Gain








e(t)    
=   
ค่าผิดพลาดที่เวลาใดๆ









b     
=   
ค่าไบแอส (Bias) เป็นค่าสัญญาณควบคุมขณะที่ไม่มีค่า









ผิดพลาด

   

บางครั้งอาจจะพบคำว่า Proportional Band ( PB ) แทนคำว่า Proportional Gain โดยความสัมพันธ์ระหว่าง Proportional Band กับ Proportional Gain แสดงได้ด้วยสมการที่ (2-3)
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